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具有按需侦察视图的全显示镜

(57)摘要

本发明提供了一种用于车辆的后视显示系

统，所述车辆具有：后部摄像头，其生成后向视频

流；右摄像头，其生成右视频流；和左摄像头，其

生成左视频流。所述系统包括处理电路，所述处

理电路用于由以下各项生成合成视频流：(a)所

述后向流和所述右视频流，(b)所述后向流和所

述左视频流，及(c)至少所述后向流。当合成流从

所述后向流和所述右视频流形成时，所述后向流

跨越除了右拐角之外的整个合成流延伸，其中，

所述右视频流叠加在所述后向流上。当合成流从

所述后向流和所述左视频流形成时，所述后向流

跨越除了左拐角之外的整个合成流延伸，其中，

所述左视频流叠加在所述后向流上。
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1.一种用于车辆的后视显示系统，所述车辆配备有：后部摄像头，所述后部摄像头用于

生成所述车辆后方的场景的后向视频流；右侧摄像头，所述右侧摄像头用于生成所述车辆

右侧的场景的右侧视频流；和左侧摄像头，所述左侧摄像头用于生成所述车辆左侧的场景

的左侧视频流，所述后视显示系统包括：

处理电路，所述处理电路用于接收所述后向视频流、所述右侧视频流、所述左侧视频流

和活动侦察信号，其中，所述处理电路响应于所述活动侦察信号生成由以下各项中的一项

所形成的合成视频流：（a）所述后向视频流和所述右侧视频流，（b）所述后向视频流和所述

左侧视频流；和

显示器，所述显示器用于显示所述合成视频流，

其中，当所述合成视频流从所述后向视频流和所述右侧视频流形成时，所述后向视频

流跨越除了所述合成视频流的右上角之外的整个合成视频流延伸，在所述合成视频流的右

上角中，所述右侧视频流叠加在所述后向视频流上，其中所述右侧视频流所位于的右上角

被局限在所述后向视频流的水平中心线上方，并且具有的宽度小于所述后向视频流的宽度

的三分之一，其中所述后向视频流的汇合点从所述合成视频流的中心朝向与所述右侧视频

流相对的一侧移动，并且

其中，当所述合成视频流从所述后向视频流和所述左侧视频流形成时，所述后向视频

流跨越除了所述合成视频流的左上角之外的整个合成视频流延伸，在所述合成视频流的左

上角中，所述左侧视频流叠加在所述后向视频流上，其中所述左侧视频流所位于的左上角

被局限在所述后向视频流的水平中心线上方，并且具有的宽度小于所述后向视频流的宽度

的三分之一，其中所述后向视频流的汇合点从所述合成视频流的中心朝向与所述左侧视频

流相对的一侧移动，

其中，当没有接收到所述活动侦察信号时，所述处理电路从所述后向视频流、所述右侧

视频流和所述左侧视频流形成所述合成视频流，

其中，当没有接收到所述活动侦察信号时，所述处理电路从所述后向视频流、所述右侧

视频流和所述左侧视频流通过将所述视频流无缝地拼接在一起以表现为一个连续视频流

形成所述合成视频流，

其中，所述活动侦察信号选自转向信号、侧面盲区信号、后方交叉道路信号、物体检测

信号和速度信号中的至少一者。

2.根据权利要求1所述的后视显示系统，其中，所述活动侦察信号从所述车辆的转向信

号接收，并且包括右转向信号和左转向信号，其中，所述处理电路接收所述右转向信号和所

述左转向信号，其中所述处理电路由以下各项中的一项形成所述合成视频流：（a）响应于所

述右转向信号，所述后向视频流和所述右侧视频流，（b）响应于所述左转向信号，所述后向

视频流和所述左侧视频流，（c）当既没接收到所述右转向信号也没接收到所述左转向信号

时，至少所述后向视频流。

3.根据权利要求1和2中任一项所述的后视显示系统，其中，所述活动侦察信号从所述

车辆的左盲点检测器和右盲点检测器接收，所述左盲点检测器和右盲点检测器检测车辆何

时出现在左盲点或右盲点，并且所述活动侦察信号包括右盲区信号和左盲区信号，其中，所

述处理电路接收所述右盲区信号和所述左盲区信号，其中，所述处理电路由以下各项中的

一项形成所述合成视频流：（a）响应于所述右盲区信号，所述后向视频流和所述右侧视频
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流；（b）响应于所述左盲区信号，所述后向视频流和所述左侧视频流，（c）当既没有接收到所

述右盲区信号也没有接收到所述左盲区信号时，至少所述后向视频流。

4.  一种用于车辆的后视显示系统，所述车辆配备有：后部摄像头，所述后部摄像头用

于生成所述车辆后方的场景的后向视频流；右侧摄像头，所述右侧摄像头用于生成所述车

辆右侧的场景的右侧视频流；和左侧摄像头，所述左侧摄像头用于生成所述车辆左侧的场

景的左侧视频流，所述后视显示系统包括：

处理电路，所述处理电路用于接收所述后向视频流、所述右侧视频流和所述左侧视频

流，其中，所述处理电路响应于活动侦察信号生成由以下各项中的一项所形成的合成视频

流：（a）所述后向视频流和所述右侧视频流，（b）所述后向视频流和所述左侧视频流；和

显示器，所述显示器用于显示所述合成视频流，

其中，当所述合成视频流从所述后向视频流和所述右侧视频流形成时，所述后向视频

流跨越除了所述合成视频流的右上角之外的整个合成视频流延伸，在所述合成视频流的右

上角中，所述右侧视频流叠加在所述后向视频流上，其中所述右侧视频流所位于的右上角

被局限在所述后向视频流的水平中心线上方，并且具有的宽度小于所述后向视频流的宽度

的三分之一，其中所述后向视频流的汇合点从所述合成视频流的中心朝向与所述右侧视频

流相对的一侧移动，并且

其中，当所述合成视频流从所述后向视频流和所述左侧视频流形成时，所述后向视频

流跨越除了所述合成视频流的左上角之外的整个合成视频流延伸，在所述合成视频流的左

上角中，所述左侧视频流叠加在所述后向视频流上，其中所述左侧视频流所位于的左上角

被局限在所述后向视频流的水平中心线上方，并且具有的宽度小于所述后向视频流的宽度

的三分之一，其中所述后向视频流的汇合点从所述合成视频流的中心朝向与所述左侧视频

流相对的一侧移动，

其中，响应于活动侦察信号，所述处理电路从所述后向视频流、所述右侧视频流和所述

左侧视频流的所选组合生成所述合成视频流，

其中，当没有接收到所述活动侦察信号时，所述处理电路从所述后向视频流、所述右侧

视频流和所述左侧视频流通过将所述视频流无缝地拼接在一起以表现为一个连续视频流

形成所述合成视频流，

其中，所述活动侦察信号选自转向信号、侧面盲区信号、后方交叉道路信号、物体检测

信号和速度信号中的至少一者。

5.根据权利要求4所述的后视显示系统，其中，所述活动侦察信号从所述车辆的转向信

号接收，并且包括右转向信号和左转向信号，其中，所述处理电路接收所述右转向信号和所

述左转向信号，其中所述处理电路由以下各项中的一项形成所述合成视频流：（a）响应于所

述右转向信号，所述后向视频流和所述右侧视频流，（b）响应于所述左转向信号，所述后向

视频流和所述左侧视频流，（c）当既没接收到所述右转向信号也没接收到所述左转向信号

时，至少所述后向视频流。

6.根据权利要求4和5中任一项所述的后视显示系统，其中，所述活动侦察信号从所述

车辆的左盲点检测器和右盲点检测器接收，所述左盲点检测器和右盲点检测器检测车辆何

时出现在左盲点或右盲点，并且所述活动侦察信号包括右盲区信号和左盲区信号，其中，所

述处理电路接收所述右盲区信号和所述左盲区信号，其中，所述处理电路由以下各项中的
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一项形成所述合成视频流：（a）响应于所述右盲区信号，所述后向视频流和所述右侧视频

流；（b）响应于所述左盲区信号，所述后向视频流和所述左侧视频流，（c）当既没有接收到所

述右盲区信号也没有接收到所述左盲区信号时，至少所述后向视频流。

7.根据权利要求4和5中任一项所述的后视显示系统，其中，响应于用户输入，所述处理

电路从所述后向视频流、所述右侧视频流和所述左侧视频流的所选组合生成所述合成视频

流。

8.  一种在用于车辆的后视显示器上显示后向图像的方法，所述车辆配备有：后部摄像

头，所述后部摄像头用于生成所述车辆后方的场景的后向视频流；右侧摄像头，所述右侧摄

像头用于生成所述车辆右侧的场景的右侧视频流；和左侧摄像头，所述左侧摄像头用于生

成所述车辆左侧的场景的左侧视频流，所述方法包括：

响应于活动侦察信号，生成由以下各项中的一项所形成的合成视频流：（a）所述后向视

频流和所述右侧视频流，（b）所述后向视频流和所述左侧视频流；以及

显示所述合成视频流，

其中，当所述合成视频流从所述后向视频流和所述右侧视频流形成时，所述后向视频

流跨越除了所述合成视频流的右上角之外的整个合成视频流延伸，在所述合成视频流的右

上角中，所述右侧视频流叠加在所述后向视频流上，其中所述右侧视频流所位于的右上角

被局限在所述后向视频流的水平中心线上方，并且具有的宽度小于所述后向视频流的宽度

的三分之一，其中所述后向视频流的汇合点从所述合成视频流的中心朝向与所述右侧视频

流相对的一侧移动，并且

其中，当所述合成视频流从所述后向视频流和所述左侧视频流形成时，所述后向视频

流跨越除了所述合成视频流的左上角之外的整个合成视频流延伸，在所述合成视频流的左

上角中，所述左侧视频流叠加在所述后向视频流上，其中所述左侧视频流所位于的左上角

被局限在所述后向视频流的水平中心线上方，并且具有的宽度小于所述后向视频流的宽度

的三分之一，其中所述后向视频流的汇合点从所述合成视频流的中心朝向与所述左侧视频

流相对的一侧移动，

其中，当没有接收到所述活动侦察信号时，从所述后向视频流、所述右侧视频流和所述

左侧视频流通过将所述视频流无缝地拼接在一起以表现为一个连续视频流形成所述合成

视频流，

其中，所述活动侦察信号选自转向信号、侧面盲区信号、后方交叉道路信号、物体检测

信号和速度信号中的至少一者。

9.根据权利要求8所述的方法，其中，所述活动侦察信号从所述车辆的转向信号接收，

并且包括右转向信号和左转向信号，其中，所述合成视频流由以下各项中的一项形成：（a）

响应于所述右转向信号，所述后向视频流和所述右侧视频流，（b）响应于所述左转向信号，

所述后向视频流和所述左侧视频流，（c）当既没接收到所述右转向信号也没接收到所述左

转向信号时，至少所述后向视频流。

10.根据权利要求8和9中任一项所述的方法，其中，所述活动侦察信号从所述车辆的左

盲点检测器和右盲点检测器接收，所述左盲点检测器和右盲点检测器检测车辆何时出现在

左盲点或右盲点，并且所述活动侦察信号包括右盲区信号和左盲区信号，其中，所述合成视

频流由以下各项中的一项形成：（a）响应于所述右盲区信号，所述后向视频流和所述右侧视
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频流；（b）响应于所述左盲区信号，所述后向视频流和所述左侧视频流，（c）当既没有接收到

所述右盲区信号也没有接收到所述左盲区信号时，至少所述后向视频流。
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具有按需侦察视图的全显示镜

背景技术

[0001] 本发明大体上涉及处理流式传输到显示器的视频图像，且更具体地涉及处理车辆

外部的场景的流式传输视频图像。在一些实施例中，本发明更具体地涉及处理从车辆中的

面向后方的摄像头获得的流式传输到显示器的视频图像，显示器用作后视镜的替代或补

充。

发明内容

[0002] 根据本发明的一个方面，提供了一种用于车辆的后视显示系统，所述车辆配备有：

后部摄像头，所述后部摄像头用于生成所述车辆后方的场景的后向视频流；右侧摄像头，所

述右侧摄像头用于生成所述车辆右侧的场景的右侧视频流；和左侧摄像头，所述左侧摄像

头用于生成所述车辆左侧的场景的左侧视频流。所述后视显示系统包括：处理电路，所述处

理电路用于接收所述后向视频流、所述右侧视频流、所述左侧视频流和活动侦察信号，其

中，所述处理电路响应于所述活动侦察信号生成合成视频流，所述处理电路由以下各项形

成所述合成视频流：(a)所述后向视频流和所述右侧视频流，(b)所述后向视频流和所述左

侧视频流，及(c)至少所述后向视频流；和显示器，所述显示器用于显示所述合成视频流。当

所述合成视频流从所述后向视频流和所述右侧视频流形成时，所述后向视频流跨越除了所

述合成视频流的右上角之外的整个合成视频流延伸，其中，所述右侧视频流叠加在所述后

向视频流上。当所述合成视频流从所述后向视频流和所述左侧视频流形成时，所述后向视

频流跨越除了所述合成视频流的左上角之外的整个合成视频流延伸，其中，所述左侧视频

流叠加在所述后向视频流上。

[0003] 根据本发明的另一方面，提供了一种用于车辆的后视显示系统，所述车辆配备有：

后部摄像头，所述后部摄像头用于生成所述车辆后方的场景的后向视频流；右侧摄像头，所

述右侧摄像头用于生成所述车辆右侧的场景的右侧视频流；和左侧摄像头，所述左侧摄像

头用于生成所述车辆左侧的场景的左侧视频流。所述后视显示系统包括：处理电路，所述处

理电路用于接收所述后向视频流、所述右侧视频流和所述左侧视频流，其中，所述处理电路

生成合成视频流，所述处理电路由以下各项中的一项形成所述合成视频流：(a)所述后向视

频流和所述右侧视频流，(b)所述后向视频流和所述左侧视频流，和(c)至少所述后向视频

流；和显示器，所述显示器用于显示所述合成视频流。当所述合成视频流从所述后向视频流

和所述右侧视频流形成时，所述后向视频流跨越除了所述合成视频流的右上角之外的整个

合成视频流延伸，其中，所述右侧视频流叠加在所述后向视频流上。当所述合成视频流从所

述后向视频流和所述左侧视频流形成时，所述后向视频流跨越除了所述合成视频流的左上

角之外的整个合成视频流延伸，其中，所述左侧视频流叠加在所述后向视频流上。

[0004] 根据本发明的另一方面，提供了一种在用于车辆的后视显示器上显示后向图像的

方法，所述车辆配备有：后部摄像头，所述后部摄像头用于生成所述车辆后方的场景的后向

视频流；右侧摄像头，所述右侧摄像头用于生成所述车辆右侧的场景的右侧视频流；和左侧

摄像头，所述左侧摄像头用于生成所述车辆左侧的场景的左侧视频流。所述方法包括：响应
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于活动侦察信号，由以下各项生成合成视频流：(a)所述后向视频流和所述右侧视频流，(b)

所述后向视频流和所述左侧视频流，和(c)至少所述后向视频流；以及显示所述合成视频

流。当所述合成视频流从所述后向视频流和所述右侧视频流形成时，所述后向视频流跨越

除了所述合成视频流的右上角之外的整个合成视频流延伸，其中，所述右侧视频流叠加在

所述后向视频流上。当所述合成视频流从所述后向视频流和所述左侧视频流形成时，所述

后向视频流跨越除了所述合成视频流的左上角之外的整个合成视频流延伸，其中，所述左

侧视频流叠加在所述后向视频流上。

[0005] 通过研究以下说明书、权利要求书和附图，所属领域的技术人员将理解和了解本

发明的这些和其它方面、对象和特征。

附图说明

[0006] 在附图中：

[0007] 图1是根据本发明的实施例的成像系统的框图；

[0008] 图2是可由图1中展示的处理电路生成的合成视频流的实例的图形表示；

[0009] 图3是展示由图1中展示的处理电路执行的方法步骤的流程图；

[0010] 图4A是并入图1的成像系统的后视组件的前部侧透视图；以及

[0011] 图4B是图4A中示出的后视组件的前部正视图。

具体实施方式

[0012] 根据需要，本文公开了本发明的详细实施例。然而，应理解，所公开实施例仅是本

发明的示范例，其可以各种和替代性形式体现。附图设计未必详细，且一些示意图可被放大

或最小化以展示功能概观。因此，本文公开的具体结构和功能细节不应理解为限制性的，而

仅仅作为代表性基础用于教示所属领域的技术人员以不同方式利用本发明。

[0013] 图1展示了根据第一实施例的成像系统10。如所示，成像系统10包括：后部摄像头

25，其用于生成车辆后方的场景的后向视频流125；右侧摄像头26R，其用于生成车辆右侧的

场景的右侧视频流130R；左侧摄像头26L，其用于生成车辆左侧的场景的左侧视频流130L；

和显示系统12，其包括接收流式传输视频图像并生成合成视频流120的处理电路30(如下文

详细论述)和显示合成视频流120的显示器32。成像系统10可以设置在配备有活动侦察信号

34源的车辆中，活动侦察信号源例如生成右转向信号和左转向信号的转向信号。处理电路

30可以被配置成接收活动侦察信号。

[0014] 处理电路30可以被配置成当接收到指示应当展示左侦察图的活动侦察信号时，显

示如图2所描绘的合成图像120，所述合成图像可响应于其它触发机制或响应于用户输入或

用户默认选择而呈现此外观。换言之，可以生成并按需显示对应于图2中的左视频流130L的

侦察视图。一种此类其它触发方法可以是来自左盲点检测器和右盲点检测器的活动侦察信

号，所述左盲点检测器和右盲点检测器检测车辆何时出现在左盲点或右盲点中。如果车辆

出现在左盲点中，合成显示可包括左盲点的侦察视图。同样，如果车辆出现在右盲点中，所

述合成显示可包括右盲点的侦察视图。

[0015] 活动侦察信号也可以是后方交叉道路信号、物体检测信号和/或速度信号。因此，

从转向信号、侧面盲区信号、后方交叉道路信号、物体检测信号和速度信号中的至少一者选
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择活动侦察信号。

[0016] 如下文进一步描述的，处理电路30被配置成由以下各项形成合成视频流120：(a)

后向视频流125和右侧视频流130R，(b)后向视频流125和左侧视频流130L，和(c)至少后向

视频流125。合成视频流120可包括被拼接在一起的视频流或以并排或重叠方式分开显示的

视频流。

[0017] 如图2中所示，当合成视频流120从后向视频流125和左侧视频流130L形成时，后向

视频流125跨越除了合成视频流120的左上角之外的整个合成视频流120延伸，其中左侧视

频流130L叠加在后向视频流125上。类似地，当合成视频流120从后向视频流125和右侧视频

流130R形成时，后向视频流125跨越除了合成视频流120的右上角之外的整个合成视频流

120延伸，其中右侧视频流130R叠加在后向视频流125上。合成视频流120因此可以选择性地

提供类似于通常在外部镜组件上发现的侦察镜的外观，以便提供对车辆侧面的盲点的更好

视图。

[0018] 可以处理侦察视图以看起来好像视频流来自广角视图或鱼眼视图摄像头，或右侧

摄像头26R和左侧摄像头26L可以配备有广角视图或鱼眼视图透镜。

[0019] 如图2中所示，分界线132可以设置在合成视频流120中，以区别两个视频流130L、

125的边界。

[0020] 为了进一步确保侦察视图不会显著阻挡后向视频流125，侦察视图限于合成视频

流120的上拐角。在这种情况下，侦察视图所位于的上拐角可以被局限在后向视频流的水平

中心线上方，并且具有的宽度小于后向视频流125的宽度的三分之一。

[0021] 为了进一步确保后方场景的视图不受阻挡，后向视频流125的汇合点134可以从合

成视频流120的中心朝向与如图2中所示的侦察视图相对的一侧移动。这往往会将视场移到

通知转向的方向上，同时使侦察视图置于后方场景的区域中，在后方场景的区域中可能不

存在车辆。

[0022] 图3是展示由处理单元30执行的方法步骤的流程图。在步骤100中，处理电路30分

别从后部摄像头25、右侧摄像头26R和左侧摄像头26L接收后向视频流125、右侧视频流130R

和左侧视频流130L。然后，在步骤102中，处理电路30确定是否接收到活动侦察信号34，以及

活动侦察信号是否指示应当显示右侦察图或左侦察图。例如，如果活动侦察信号是转向信

号，则处理电路30确定是否激活了左转向信号或右转向信号。如果没有接收到活动侦察信

号(或者如果活动侦察信号没有指示应当显示右侦察图或左侦察图)，则处理电路30从至少

后向视频流125生成合成视频图像120(步骤104)。处理电路30接着将此合成图像120提供到

显示器32以在其上显示(步骤110)。步骤100、102、104和110重复，直到接收到活动侦察信号

时为止。

[0023] 如果处理电路30在步骤102中确定接收到活动侦察信号，且活动侦察信号指示应

当显示右侦察图，则处理电路30从后向视频流125和右侧视频流130R生成合成视频流120，

其中后向视频流125跨越除了合成视频流120的右上角之外的整个合成视频流120延伸，其

中右侧视频流130R叠加在后向视频流125上(步骤106)。处理电路30接着将此合成图像120

提供到显示器32以在其上显示(步骤110)。步骤100、102、106和110重复，直到不再接收到活

动侦察信号时或者应当显示左侦察图时为止。

[0024] 如果处理电路30在步骤102中确定接收到活动侦察信号，且活动侦察信号指示应
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当显示左侦察图，则处理电路30从后向视频流125和左侧视频流130L生成合成视频流120，

其中后向视频流125跨越除了合成视频流120的左上角之外的整个合成视频流120延伸，其

中左侧视频流130L叠加在后向视频流125上(步骤108)。处理电路30接着将此合成图像120

提供到显示器32以在其上显示(步骤110)。步骤100、102、108和110重复，直到不再接收到活

动侦察信号时或应当显示右侦察图时为止。

[0025] 当没有接收到活动侦察信号，或者如果接收到不指示应当显示右侦察图或左侦察

图的活动侦察信号时，处理电路30可从后向视频流125、右侧视频流130R和左侧视频流130L

形成合成视频流120。在这种情况下，可通过将视频流无缝地拼接在一起以表现为表示视场

的一个连续视频流来形成合成视频流120，所述视场比由单独视频流中的任一个表示的视

场更大。当接收到活动侦察信号时，这种相同的拼接合成视频流可以用于生成合成视频流，

使得右侧视频流130R或左侧视频流130L叠加在其上。

[0026] 图4A是并入图1的成像系统10的后视组件50的前部侧面透视图，图4B是后视组件

50的前部立视图。后视组件50包括壳体54和跨越壳体54中的开口延伸的透明或半透明元件

52。显示器32设置在透明或半透明元件52后方，以便在显示器32处于活动状态时将所显示

的合成图像通过其投射。显示器32可响应于拨动开关56而被激活。

[0027] 透明或半透明元件52可以是部分反射、部分透射镜元件或可切换的反射性元件。

可切换的反射性元件的实例在共同受让的第9,254,789、9,637,054和9,834,146号美国专

利中公开，所述专利的整个公开内容以引用的方式并入本文中。位于显示器前方的部分反

射部分透射的镜元件的实例在共同受让的US  2015/0266427  A1中公开，其全部公开内容以

引用方式并入本文。

[0028] 还应理解，在不脱离本发明的概念的情况下，可对上述结构做出变化和修改，且另

外应理解，此类概念旨在由所附权利要求涵盖，除非这些权利要求的措辞明确说明并非如

此。
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图2
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图3

图4A
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图4B
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