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(57)摘要

一种基于无人机的野外遇险求救方法，包括

无人机、手机基台、手机和蓝牙手环；所述无人机

包括无人机本体和无人机遥控器，所述无人机本

体带有飞行控制系统，所述手机基台包括天线、

手机固定装置、手机信号放大模块和蓝牙信号放

大模块，所述一种基于无人机的野外遇险求救方

法是，在野外遇险手机没有信号时，打开无人机，

将手机基台安装在无人机本体上，再将手机通过

手机固定装置安装在手机基台上，利用无人机遥

控器操纵无人机飞上天空寻找有信号的位置，搜

索到信号后利用蓝牙手环拨打电话求救，本方法

能有效的第一时间发出求救信号，给救援队提供

最有效的救援指引和减少盲目搜救浪费的时间，

增加遇险人员最大生还机率。

权利要求书1页  说明书3页  附图5页

CN 109032170 B

2021.03.16

CN
 1
09
03
21
70
 B



1.一种基于无人机的野外遇险求救方法，其特征在于，包括野外遇险求救系统，所述野

外遇险求救系统又包括：无人机、手机基台、手机和蓝牙手环；

所述无人机包括无人机本体、摄像头、照明灯、数据处理传输模块和无人机遥控器，所

述无人机本体带有飞行控制系统，所述数据处理传输模块使用蓝牙传输数据，所述摄像头

用于拍摄四周情况，并将拍摄的画面通过数据处理传输模块传输给手机，所述手机基台安

装在无人机本体上，所述手机基台包括天线、手机固定装置、手机信号放大模块和蓝牙信号

放大模块，所述手机信号放大模块用于放大2G/3G/4G手机信号，所述蓝牙信号放大模块用

于放大手机和蓝牙手环之间的蓝牙信号；

所述一种基于无人机的野外遇险求救方法是：

一、在野外身陷险地需要寻找出路时，打开无人机和摄像头，如果是夜间则打开照明

灯，再打开手机蓝牙，与数据处理传输模块蓝牙连接，利用无人机遥控器操纵无人机本体向

四周飞行搜索，通过照明灯和摄像头将拍摄的画面通过数据处理传输模块传给手机，寻找

安全合适的出路；

二、在野外遇险手机没有信号时，打开无人机，再将手机通过手机固定装置安装在手机

基台上，利用无人机遥控器操纵无人机本体飞上天空寻找有信号的位置，搜索到信号后利

用蓝牙手环拨打电话求救。

2.根据权利要求1所述的一种基于无人机的野外遇险求救方法，其特征在于：所述无人

机本体为可折叠无人机，能够随身携带。

3.根据权利要求1所述的一种基于无人机的野外遇险求救方法，其特征在于：所述手机

基台自带电源，给手机信号放大模块和蓝牙信号放大模块供能。

4.根据权利要求1所述的一种基于无人机的野外遇险求救方法，其特征在于：所述天线

与手机信号放大模块电性连接。

5.根据权利要求1所述的一种基于无人机的野外遇险求救方法，其特征在于：所述无人

机本体自带电源，且该电源为太阳能充电电源。

6.根据权利要求1所述的一种基于无人机的野外遇险求救方法，其特征在于：所述无人

机本体带有的飞行控制系统为嵌入式飞行控制系统。
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一种基于无人机的野外遇险求救方法

技术领域

[0001] 本发明涉及无人机应用领域，具体涉及一种基于无人机的野外遇险求救方法。

背景技术

[0002] 因为现在网络没有达到全覆盖，野外深山和低洼地方更是严重，户外爱好者，登山

爱好者，野外探险队，野外地质勘察人员等如果遇险没有网络不能有效发出求救信号。搜救

人员在搜救之前得到求救信息才能实施救援，遇险人员没有条件发出求救信号只能等亲人

或者朋友发现失联报警，这样救援队也不能确切知道遇险人准确位置，只能搜某片区域，这

样太被动，延缓了最佳救援时间，降低了救援效率。

[0003] 中国专利申请号：201310237307.9公开了一种旷野目标的无人机搜索定位方法。

本方法采用两架搜索无人机搜索旷野中目标，通过自身无线系统传输可视图像，当目标锁

定后，通过无人机多点视角切换和所处的姿态信息、高度信息和GPS定位信息进行定位迭代

计算获得旷野目标的具体定位信息。本搜索定位方法可广泛适用于无人机目标搜索的目标

定位，该方法不适用于协助手机搜索信号，发出求救信号。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于提供一种基于无人机的野外遇险求救方法，通过设置遥控无人

机携带手机和手机基台可以有效寻找到有手机信号的位置，并通过蓝牙手环拨号求救，有

效的第一时间发出求救信号，给救援队提供最有效的救援指引和减少盲目搜救浪费的时

间，增加遇险人员最大生还机率。

[0005] 一种基于无人机的野外遇险求救方法，包括野外遇险求救系统，所述野外遇险求

救系统又包括：无人机、手机基台、手机和蓝牙手环；

[0006] 所述无人机包括无人机本体、摄像头、照明灯、数据处理传输模块和无人机遥控

器，所述无人机本体带有飞行控制系统，所述数据处理传输模块使用蓝牙传输数据，所述摄

像头用于拍摄四周情况，并将拍摄的画面通过数据处理传输模块的传输给手机，所述手机

基台安装在无人机本体上，所述手机基台包括天线、手机固定装置、手机信号放大模块和蓝

牙信号放大模块，所述手机信号放大模块用于放大2G/3G/4G手机信号，所述蓝牙信号放大

模块用于放大手机和蓝牙手环之间的蓝牙信号；

[0007] 所述一种基于无人机的野外遇险求救方法是：

[0008] 一、在野外身陷险地需要寻找出路时，打开无人机和摄像头，如果是夜间则打开照

明灯，再打开手机蓝牙，与数据处理传输模块蓝牙连接，利用无人机遥控器操纵无人机本体

向四周飞行搜索，通过照明灯和摄像头将拍摄的画面通过数据处理传输模块传给手机，寻

找安全合适的出路。

[0009] 二、在野外遇险手机没有信号时，打开无人机，再将手机通过手机固定装置安装在

手机基台上，利用无人机遥控器操纵无人机本体飞上天空寻找有信号的位置，搜索到信号

后利用蓝牙手环拨打电话求救。
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[0010] 优选的，所述无人机本体为可折叠无人机，能够随身携带。

[0011] 优选的，所述手机基台自带电源，给手机信号放大模块和蓝牙信号放大模块供能。

[0012] 优选的，所述天线与手机信号放大模块电性连接。

[0013] 优选的，所述无人机本体自带电源，且该电源为太阳能充电电源。

[0014] 优选的，所述无人机本体带有的飞行控制系统为嵌入式飞行控制系统

[0015] 优选的，所述无人机本体自带电源，且该电源为太阳能充电电源。

[0016] 本发明的优点在于：通过设置遥控无人机携带手机和手机基台可以有效寻找到有

手机信号的位置，并通过蓝牙手环拨号求救，有效的第一时间发出求救信号，给救援队提供

最有效的救援指引和减少盲目搜救浪费的时间，增加遇险人员最大生还机率。

附图说明

[0017] 图1为本发明原理图；

[0018] 图2为本发明方法一系统原理图；

[0019] 图3为本发明方法二系统原理图；

[0020] 图4为本发明方法一流程图；

[0021] 图5为本发明方法二流程图。

具体实施方式

[0022] 为使本发明实现的技术手段、创作特征、达成目的与功效易于明白了解，下面结合

具体实施方式，进一步阐述本发明。

[0023] 如图1至图3所示，一种基于无人机的野外遇险求救方法，包括野外遇险求救系统，

所述野外遇险求救系统又包括：无人机、手机基台、手机和蓝牙手环；

[0024] 所述无人机包括无人机本体、摄像头、照明灯、数据处理传输模块和无人机遥控

器，所述无人机本体带有飞行控制系统，所述数据处理传输模块使用蓝牙传输数据，所述摄

像头用于拍摄四周情况，并将拍摄的画面通过数据处理传输模块的传输给手机，所述手机

基台安装在无人机本体上，所述手机基台包括天线、手机固定装置、手机信号放大模块和蓝

牙信号放大模块，所述手机信号放大模块用于放大2G/3G/4G手机信号，所述蓝牙信号放大

模块用于放大手机和蓝牙手环之间的蓝牙信号；

[0025] 所述一种基于无人机的野外遇险求救方法是：

[0026] 一、在野外身陷险地需要寻找出路时，打开无人机和摄像头，如果是夜间则打开照

明灯，再打开手机蓝牙，与数据处理传输模块蓝牙连接，利用无人机遥控器操纵无人机本体

向四周飞行搜索，通过照明灯和摄像头将拍摄的画面通过数据处理传输模块传给手机，寻

找安全合适的出路。

[0027] 二、在野外遇险手机没有信号时，打开无人机，再将手机通过手机固定装置安装在

手机基台上，利用无人机遥控器操纵无人机本体飞上天空寻找有信号的位置，搜索到信号

后利用蓝牙手环拨打电话求救。

[0028] 所述无人机本体为可折叠无人机，能够随身携带。

[0029] 所述手机基台自带电源，给手机信号放大模块和蓝牙信号放大模块供能。

[0030] 所述天线与手机信号放大模块电性连接。
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[0031] 所述无人机本体自带电源，且该电源为太阳能充电电源。

[0032] 所述无人机本体带有的飞行控制系统为嵌入式飞行控制系统。

[0033] 基于上述，本发明通过设置遥控无人机携带手机和手机基台可以有效寻找到有手

机信号的位置，并通过蓝牙手环拨号求救，有效的第一时间发出求救信号，给救援队提供最

有效的救援指引和减少盲目搜救浪费的时间，增加遇险人员最大生还机率。

[0034] 由技术常识可知，本发明可以通过其它的不脱离其精神实质或必要特征的实施方

案来实现。因此，上述公开的实施方案，就各方面而言，都只是举例说明，并不是仅有的。所

有在本发明范围内或在等同于本发明的范围内的改变均被本发明包含。
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图1

说　明　书　附　图 1/5 页

6

CN 109032170 B

6



图2
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图3
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图4
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图5
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