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件

(57)摘要

一种可被用于例如医院、疗养院、高级护理

或专业护理机构等内的床平台组件包括多个不

同的、个别控制的能够枢转或以其他方式移动的

部分，以便自动辅助人从仰卧位移动到就座位和

站立位使得人可以在医院、疗养院或其他机构员

工或人员的辅助下进行为使人可以从事故、手术

等中康复或恢复而可能需要或必需的行走或物

理治疗阶段。相反，所述床平台组件能够以反向

模式操作以便自动辅助人从站立位和就座位移

回到仰卧位。
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1.一种包括用于将人正反向移动的多个部分的床平台组件，包括：

基础床架，所述基础床架具有纵向轴线；

背部部分，所述背部部分用于支撑人的背部，设置在所述基础床架上方；

臀部部分，所述臀部部分用于支撑人的躯干的下部部分，设置在所述基础床架上方并

且连接到所述背部部分；

小腿部分，所述小腿部分用于支撑人的小腿，设置在所述基础床架上方并且连接到所

述臀部部分；以及

多个致动器，所述多个致动器用于将所述床平台组件的所述背部部分抬高到倾斜位

置，使所述臀部部分相对于所述基础床架的所述纵向轴线旋转90°，并且用于降低所述床平

台组件的所述小腿部分，

由此，起初处于仰卧位的人现在处于就座位，而其小腿设置在所述基础床架的侧面部

分上方使得另一个人可以帮助所述人从所述就座位到达站立位；

旋转平台，所述臀部部分固定地紧固在所述旋转平台上以便使得所述臀部部分和连接

到所述臀部部分的所述背部部分和所述小腿部分能够在水平平面内经历预定的相对的90°

顺时针和逆时针旋转移动；

表面轴承，所述表面轴承介于所述旋转平台与倾斜底座之间，以便允许上面固定地紧

固了所述臀部部分的所述旋转平台在水平平面内相对于倾斜底座经历所述预定的相对的

90°顺时针和逆时针旋转移动；

竖直定向的限位销，所述限位销安装在倾斜底座上；以及

一对限位接合爪，所述限位接合爪安装在所述旋转或枢转平台上以用于接合所述竖直

定向的限位销以便防止所述旋转平台在所述顺时针方向和所述逆时针方向中的任一方向

上进行进一步旋转移动；

竖直定向的轴，所述轴安装在倾斜底座上并且所述旋转平台安装在所述轴上以便准许

所述旋转平台围绕由所述竖直定向的轴限定的竖直轴线旋转；

环形齿轮，所述环形齿轮固定地安装在所述竖直定向的轴上；

旋转平台致动器，所述旋转平台致动器安装在倾斜底座上；以及

架子，所述架子连接到所述旋转平台致动器的远端部分并且适于接合固定地安装在所

述竖直定向的轴上的所述环形齿轮，使得当所述旋转平台致动器伸展和缩回时，所述架子

将致使环形旋转齿轮在相对方向上旋转以便使得所述旋转平台能够相对于倾斜底座和所

述基础床架实现所述相对的90°顺时针和逆时针旋转移动；

旋转平台，所述臀部部分固定地紧固在所述旋转平台上以便使得所述臀部部分和连接

到所述臀部部分的所述背部部分和所述小腿部分在水平平面内经历预定的相对的90°顺时

针和逆时针旋转移动，使得所述臀部部分、所述背部部分和所述小腿部分替代地与所述基

础床架的所述纵向轴线对准并且设置在与所述基础床架的所述纵向轴线垂直的平面内；

倾斜底座，倾斜底座枢转地安装在所述基础床架的一侧上并且所述臀部部分旋转地设

置在倾斜底座上；以及

倾斜底座致动器，倾斜底座致动器操作地连接到倾斜底座的相对侧以用于使倾斜底座

和安装在其上的所述臀部部分相对于所述基础床架倾斜到预定的倾斜读数  23°；

由此，一旦起初处于所述仰卧位的人已被移动到所述就座位，而其小腿处于所述基础
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床架的侧面部分上方，倾斜致动器就可以使倾斜底座和所述臀部部分倾斜，使得坐在所述

臀部部分上的人现在可以向上移动到半站立位使得另一个人可以帮助所述人从所述半站

立位到达完全站立位。

2.  如权利要求1所述的床平台组件，其进一步包括：

颈部部分，所述颈部部分连接到所述背部部分；以及

颈部部分致动器，所述颈部部分致动器操作地连接到所述颈部部分以用于使所述颈部

部分相对于所述背部部分移动。

3.  如权利要求1所述的床平台组件，其进一步包括：

大腿部分，所述大腿部分介于所述背部部分与所述小腿部分之间并且在所述大腿部分

的相对端操作地连接到所述背部部分和所述小腿部分；以及

大腿部分致动器，所述大腿部分致动器操作地连接到所述大腿部分以用于使所述大腿

部分相对于所述背部部分和所述小腿部分移动。

4.如权利要求1所述的床平台组件，其进一步包括：

脚部部分，所述脚部部分用于支撑人的脚。

5.  如权利要求1所述的床平台组件，其进一步包括：

脚部部分致动器，所述脚部部分致动器用于使所述脚部部分从降低的折叠位置移动到

抬高位置，并回到所述降低的折叠位置，以便在需要时恰当地支撑人的脚；以及

多个互连的致动连杆，所述致动连杆将所述脚部部分致动器连接到所述脚部部分以便

在所述脚部部分致动器分别伸展和缩回时抬高和降低所述脚部部分。

6.如权利要求1所述的床平台组件，其进一步包括：

控制盒，所述控制盒用于控制所述床平台组件的所有移动的组成部分。

7.如权利要求6所述的床平台组件，其中：

所述控制盒包括微控制器单元（MCU）或可编程逻辑计算机（PLC）。

8.如权利要求1所述的床平台组件，其进一步包括：

运动传感器，所述运动传感器用于感测以所述仰卧位处于所述床平台组件上的人的移

动。

9.如权利要求8所述的床平台组件，其进一步包括：

LED周边灯，所述LED周边灯设置在所述基础床架上并且当所述运动传感器检测到以所

述仰卧位处于所述床平台组件上的人的运动或移动时被照亮。
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包括用于将人从仰卧位移动到就座位和站立位以及将人反向

移动的多个部分的床平台组件

技术领域

[0001] 本发明总体上涉及床，并且更具体地涉及床平台组件，所述床平台组件可以用于

例如医院、疗养院、高级护理或专业护理机构等内，并且包括多个不同的、个别控制的能够

枢转或以其他方式移动的部分，以便自动辅助人从仰卧位移动到就座位和站立位，使得人

可以在医院、疗养院或其他机构员工或人员的辅助下按照可能的需要或要求进行例如行走

或物理治疗阶段使得人可以从事故、手术等中康复或恢复，以及以反向模式移动以便自动

辅助人从站立位和就座位返回到仰卧位。

背景技术

[0002] 不幸的是，许多人由于各种不同的原因中的任何一种而处在医院、疗养院、高级护

理机构、专业护理机构等中。例如，他们可能发生了事故，或者他们可能受到侵害，或者他们

可能经历了必要的外科手术，或者他们可能受特定疾病的折磨，或者他们可能只是上了年

纪并且需要在高级护理机构或疗养院内持续受监督。不管是什么原因，人需要定期从他或

她的床上移动，可能每天多次，以便允许身体进行自然的行走运动，或者以便进行特定的物

理治疗锻炼从而帮助特定身体部位变得更强壮，或仅仅防止人进一步形成可能由于人长时

间仰卧而形成的并发症，例如褥疮。然而，实现这些运动或锻炼的一个重要问题是，医院或

类似机构的员工或人员实际上将人从仰卧位移动到就座位和站立位使得人可以准备进行

所需的行走运动或物理治疗锻炼可能有点困难。

[0003] 因此，本领域需要一种改进的新型床平台组件。本领域另外需要一种改进的新型

床平台组件，所述床平台组件可以解决卧床人员面临的上述问题或困难。本领域进一步需

要一种改进的新型床平台组件，所述床平台组件可以解决卧床人员面临的上述问题或困

难，由此床平台组件实际上可以自动将人从仰卧位移动到就座位和站立位而无需医院或机

构员工或人员的任何辅助或帮助。本领域还需要一种改进的新型床平台组件，所述床平台

组件可以解决卧床人员面临的上述问题或困难，由此床平台组件实际上可以自动将人从仰

卧位移动到就座位和站立位，使得医院或类似机构的员工或人员免于实际上将人从仰卧位

移动到就座位和站立位的困难。本领域还需要一种改进的新型床平台组件，所述床平台组

件可以解决卧床人员面临的上述问题或困难，由此床平台组件实际上可以自动辅助和将人

从仰卧位移动到就座位和站立位，使得医院或类似机构的人员免于实际上将人从仰卧位移

动到就座位和站立位的困难，而是可以辅助或帮助人行走和/或进行物理治疗锻炼。本领域

最后需要一种改进的新型床平台组件，所述床平台组件可以解决卧床人员面临的上述问题

或困难，由此床平台实际上可以在人完成他或她的行走或物理治疗运动或锻炼之后以反向

模式操作以便自动将人从站立位和就座位移回到仰卧位。

[0004] 本发明的整体目标是提供一种改进的新型床平台组件。本发明的另一整体目标是

提供一种改进的新型床平台组件，所述床平台组件可以解决卧床人员面临的上述问题或困

难。本发明的进一步整体目标是提供一种改进的新型床平台组件，所述床平台组件可以解
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决卧床人员面临的上述问题或困难，由此床平台组件实际上可以自动将人从仰卧位移动到

就座位和站立位而无需医院或机构员工或人员的任何辅助或帮助。本发明的又一整体目标

是提供一种改进的新型床平台组件，所述床平台组件可以解决卧床人员面临的上述问题或

困难，由此床平台组件实际上可以自动将人从仰卧位移动到就座位和站立位，使得医院或

类似机构的员工或人员免于实际上将人从仰卧位移动到就座位和站立位的困难。本发明的

再一整体目标是提供一种改进的新型床平台组件，所述床平台组件可以解决卧床人员面临

的上述问题或困难，由此床平台组件实际上可以自动将人从仰卧位移动到就座位和站立

位，使得医院或类似机构的人员免于实际上将人从仰卧位移动到就座位和站立位的困难，

而是可以辅助或帮助人行走和/或进行物理治疗锻炼。本发明的最后一个整体目标是提供

一种改进的新型床平台组件，所述床平台组件可以解决卧床人员面临的上述问题或困难，

由此床平台组件实际上可以在人完成他或她的行走或物理治疗运动或锻炼之后以反向模

式操作以便自动将人从站立位和就座位移回到仰卧位。

发明内容

[0005] 以上目标和其他目标是根据按照本发明的原理和教导研发的改进的新型床平台

组件实现的，其中所述床平台组件限定平坦的水平定向的床平台组件，所述床平台组件包

括安装在基础床架上的多个不同的、个别和/或独立控制的能够枢转和/或以其他方式移动

的部分。更具体地说，所述床平台组件包括颈部部分或床板、背部部分或床板、臀部部分或

床板、大腿部分或床板、小腿部分或床板以及脚部部分或床板，这些部分或床板的所有顶表

面或上表面部分在正常情况下设置在单个水平平面内以便恰当地支撑处于仰卧位的人。构

成床平台组件的所有部分或床板以铰接方式操作地连接在一起以进行枢转移动，而脚部部

分或床板是例外，它与其他床部分或床板分开并且适于按照在改进的新型床平台组件的其

他各部分或床板的不同操作阶段期间的操作需要沿向上或向下方向以线性方式移动。更具

体地说，应注意，颈部部分或床板以铰接方式枢转地附接到背部床板或部分的一端，而背部

床板或部分的另一端以铰接方式枢转地附接到臀部部分或床板的一侧或一端。类似地，大

腿部分或床板的一端以铰接方式枢转地附接到臀部部分或床板的另一侧或另一端，而小腿

部分或床板以铰接方式枢转地附接到大腿部分或床板的另一端。

[0006] 另外，臀部部分或床板安装在旋转或枢转框架顶部，使得臀部部分或床板可以经

历旋转或枢转移动，而枢转框架又安装在基础倾斜底座上。倾斜底座又通过合适的致动器

连接到基础床架，所述致动器的一端连接到形成倾斜底座的一侧或一端的第一水平定向的

杆构件，而其另一端操作地连接到基础床架。形成倾斜底座的另一侧或另一端的第二水平

定向的杆构件固定连接到基础床架，使得倾斜底座的第二水平定向的杆构件实际上限定水

平定向的旋转轴线，倾斜底座将围绕所述旋转轴线在抬高位置与降低位置之间枢转地移

动。因此，在旋转或枢转框架和臀部部分或床板已从其初始位置旋转经过90°之后，当致动

器伸展时，倾斜底座与旋转框架和臀部部分或床板一起移动到角度位移为大约23°的倾斜

位置，而当致动器缩回时，倾斜底座与旋转框架和臀部部分或床板一起返回到其正常的水

平定向的位置。本发明的改进的新型床平台的可移动部件中的每一个具备单独的、独立控

制的线性致动器，所述线性致动器又通过合适的微控制器单元（MCU）或可编程逻辑控制器

（PLC）控制。
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[0007] 在操作中，当需要将躺在床平台组件上的人从仰卧位移动到就座位和站立位时，

首先启动背部床板或部分的线性致动器，以便将背部床板或部分从其在正常情况下的平坦

的水平定向的位置缓慢移动到大约45°度的向上或抬高位置，使得人的背被恰当地支撑在

倾斜位置。应注意，如果需要，也可以在此时启动颈部床板或部分的线性致动器，以便同样

将人的颈部相对于背部床板或部分定位并支撑在合适的舒适角度。然后启动大腿线性致动

器、小腿线性致动器和脚部线性致动器，以便分别将大腿部分或床板、小腿部分或床板和脚

部部分或床板抬高到预定的抬高位置，以及将人的大腿、小腿和脚支撑在这些抬高位置以

准备将人最终移动到最终需要的就座位和站立位。然后反向操作脚部床板或部分的线性致

动器以便使脚部床板或部分降低，使得脚部床板或部分现在处于基本上低于人的大腿和小

腿所处高度的高度处。随后，接着启动旋转或枢转框架的线性致动器，使得固定安装在旋转

或枢转框架上的臀部床板或部分与连接到臀部床板或部分的一端或一侧的颈部部分或床

板和背部部分或床板，以及连接到臀部床板或部分的另一端或另一侧的大腿部分或床板和

小腿部分或床板一起旋转或移动经过90°的弧形范围。以这种方式，可以了解，人现在实际

上定位成与基础床架的纵向范围垂直，并且人的小腿现在在基础床架的侧边缘部分上方延

伸并处于设置基础床架的地面上方的预定高度处。可以进一步了解，由于脚部部分或床板

降回到其正常或缩回的位置，因此当旋转框架与臀部部分或床板一起旋转经过上述90°旋

转移动时，脚部部分或床板将不会干扰或碰到人的小腿或小腿部分或床板。或者，脚部床板

或部分可以是固定的，以便仅在人以仰卧位处于床平台上时支撑人的脚，但仍将处于当用

于人的大腿和小腿的线性致动器被启动以便将人的大腿和小腿抬高到预定的抬高位置时

人的大腿和小腿将处的高度水平下方。

[0008] 继续，一旦人已达到相对于基础床架的上述90°的旋转位置使得人的小腿现在在

基础床架的侧边缘部分上方延伸并且处于设置基础床架的地面上方的预定高度处，倾斜底

座的线性致动器将被启动到相对于其正常水平位置的预定度数，比如23°。随后，使用于人

的大腿和小腿的线性致动器缩回使得大腿部分或床板和小腿部分或床板向下移动，使得人

的脚现在能够着地，此时人可以由医院或其他机构人员或员工辅助以便达到完全站立位，

或者，人能够通过使用例如助行器或使人能够按需要行走的其他装置靠他/她自己达到完

全站立位。最后应了解，床平台组件的操作模式实际上可以反向地操作，由此独自或在医院

或其他机构员工或人员的辅助下已走向或已被辅助走向床架旁的人可以坐着，并且随后，

可以在人已完成他或她的行走或物理治疗运动或锻炼之后以相应的反向操作模式启动各

个线性致动器以便使人实际上返回到仰卧位。

附图说明

[0009] 在结合附图考虑时根据以下详细描述将更全面地了解本发明的各种其他特征和

伴随优点，在附图中相同的附图标记贯穿几个视图表示相同或对应的部分，并且其中：

[0010] 图1是改进的新型床平台组件的示意性俯视平面图，所述床平台组件包括多个不

同的、个别和独立控制的能够枢转或以其他方式移动的部分或床板，以便自动以第一模式

操作以便辅助人从仰卧位移动到就座位和站立位，以及自动以第二反向模式操作以便辅助

人从站立位和就座位返回到仰卧位；

[0011] 图2是如图1所示的改进的新型床平台组件的示意性侧面正视图，其示出了床平台
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组件的各个不同的部分或床板，所述部分或床板限定安装在基础床架上的水平定向的床平

台组件并且人可以仰卧位处于所述部分或床板上；

[0012] 图3是如图1和图2所示的改进的新型床平台组件的示意性主视、俯视透视图，并且

示出了各个不同的床平台部分或床板相对于基础床架移动到各种操作位置；

[0013] 图4是公开颈部床板线性致动器的安装的示意图，所述颈部床板线性致动器用于

使改进的新型床平台组件的颈部部分或床板相对于改进的新型床平台组件的背部部分或

床板移动；

[0014] 图5是公开背部床板线性致动器的安装的示意图，所述背部床板线性致动器用于

使改进的新型床平台组件的背部部分或床板相对于臀部部分或床板移动；

[0015] 图6是公开大腿床板线性致动器的安装的示意图，所述大腿床板线性致动器用于

使改进的新型床平台组件的大腿部分或床板相对于臀部部分或床板移动；

[0016] 图7是公开小腿床板线性致动器的安装的示意图，所述小腿床板线性致动器用于

使改进的新型床平台组件的小腿部分或床板相对于大腿部分或床板移动；

[0017] 图8是公开脚部床板线性致动器的安装的示意图，所述脚部床板线性致动器用于

使改进的新型床平台组件的脚部部分或床板相对于基础床架移动；

[0018] 图9是公开旋转平台组件安装在倾斜底座上的示意图，所述倾斜底座枢转地安装

在基础床架上；

[0019] 图10是公开倾斜底座线性致动器的安装的示意图，所述倾斜底座线性致动器的一

端连接到基础底座而另一端连接到倾斜底座以用于在需要时使倾斜底座相对于基础床架

倾斜；

[0020] 图11是与图9的示意图类似的示意性俯视平面透视图，但是更详细准确地示出了

旋转平台组件安装在倾斜底座上的方式，以及倾斜底座安装在基础床架上的方式；

[0021] 图12是与图11的视图类似的示意性俯视透视图，但是更详细地示出了倾斜底座的

相对设置的第一水平定向的杆构件和第二水平定向的杆构件，以及旋转框架，所述旋转框

架安装在旋转平台组件顶部并且臀部部分或床板固定安装在所述旋转框架上，使得当操作

地连接到旋转平台组件的旋转致动器被启动时，臀部部分或床板可以与旋转框架和旋转平

台组件一起旋转；

[0022] 图13是旋转平台组件的示意性竖截面图，其示出了安装在倾斜底座上的旋转/枢

转框架和旋转平台组件，其中，具体地，可以看出旋转平台组件包括固定地紧固到倾斜底座

的下部部分和能够通过表面轴承相对于固定的下部部分旋转移动并且能够关于竖直定向

的轴向轴或心轴旋转的上部部分，所述轴或心轴能够通过多个环形轴承构件相对于倾斜底

座旋转，并且其中环形旋转齿轮固定安装在竖直定向的轴向轴或心轴上并且适于通过能够

线性移动的架子操作接合，所述架子操作地设置在旋转或枢转线性致动器的伸缩管的端部

上；

[0023] 图14是与图13的视图类似但是从自图13的视角移动90°的视角获得的示意性竖截

面图；以及

[0024] 图15是上面安装了多个控制按钮的控制盒的示意图，所述控制按钮控制操作地连

接到各个不同部分或床板构件的各个致动器以及旋转和倾斜致动器、运动传感器和位于支

撑床平台组件的床架下方的LED灯。
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具体实施方式

[0025] 现在参考图1至图3，公开了根据本发明的原理和教导研发的改进的新型床平台组

件并且总体上用附图标记100表示。更具体地说，如从图1和2可以了解，床平台组件100在正

常情况下限定平坦的水平定向的平台，所述平台包括安装在具有纵向轴线LA的基础床架

114上的多个不同的、个别和独立控制的、铰接的和/或能够以其他方式移动的部分102‑

112。更具体地说，可以看出床平台组件100包括颈部部分或床板102、背部部分或床板104、

臀部部分或床板106、大腿部分或床板108、小腿部分或床板110以及脚部部分或床板112，这

些部分或床板的所有上表面部分设置在单个水平平面HP内以便恰当地支撑以仰卧位处于

床平台组件100上的人。构成床平台组件100的所有部分或床板102‑112操作地连接在一起

并且被安装成进行铰接或枢转移动，而脚部部分或床板112是例外，它与其他床部分或床板

102‑110分开并且适于按照在改进的新型床平台的不同操作阶段期间的需要沿向上或向下

方向仅以线性方式移动。另外，臀部部分或床板106安装在旋转平台上，旋转平台又安装在

基础倾斜底座上，所有这些也将在下文更全面地进行公开和解释，并且因此，旋转平台仅经

历经过例如90°角度范围的旋转或弧形移动，其中背部床板或部分104和大腿床板或部分

108以铰接方式连接到臀部部分或床板106的相对端或相对侧。倾斜底座又通过合适的致动

器连接到基础床架114，所述致动器的一端连接到倾斜底座，而其另一端操作地连接到基础

床架114，所有这些也将在下文更全面地进行公开和解释。在旋转平台和臀部部分或床板

106已从其初始位置旋转经过90°之后，当致动器伸展时，倾斜底座与旋转平台和臀部部分

或床板106一起移动到角度位移为大约23°的倾斜位置，而当致动器缩回时，倾斜底座与旋

转平台和臀部部分或床板106一起返回到其正常的水平定向的位置。本发明的改进的新型

床平台组件100的可移动部件中的每一个具备单独的、独立控制的线性致动器，所述线性致

动器又通过可编程逻辑控制器（PLC）或微控制器单元（MCU）进行控制，所有这些将在下文参

考附图更全面地进行公开。

[0026] 再次参考图3，将各个床板或部分102‑112公开为它们起初可以相对于基础床架

114移动到各种升高或抬高或倾斜位置，此时这些部分或床板102‑112准备将人从仰卧位移

动到就座位和倾斜位以便使得人能够随后行走以进行行走或物理治疗锻炼时。从图3可以

看出，基础床架114具有基本矩形的构造，所述构造通过两个纵向延伸的相对设置的侧面框

架构件116、118以及两个侧向或横向延伸的相对设置的端部框架构件120、122限定。另外，

基础床架114通过四个支腿126、128、130、132被支撑在地面124上方的抬高位置，这些支腿

分别附接到两个纵向延伸的相对设置的侧面框架构件116、118的底表面部分以便设置在基

础床架114的四个角落区域134、136、138、140内，应注意，支腿128在图3中不可见。另外，还

可以看出基础床架114还设有四个竖直的支撑支架142、144、146、148，其中每一个具有基本

倒U形构造并且附接到两个纵向延伸的相对设置的侧面框架构件116、118的上表面部分以

便实际上设置在基础床架116的相对端，并且在基础床架116的四个角落区域134、136、138、

140处或附近，以便当所有部分或床板102‑112如图2所示设置在其降低位置时对小腿部分

或床板110和背部部分或床板104提供支撑。

[0027] 已经解释了根据本发明的原理和教导构造的改进的新型床平台组件100的整体结

构，现在将对每个部分进行详细解释。因此，参考图4，颈部部分或床板102被示出为附接到

背部部分或床板104。更具体地说，可以看出颈部部分或床板102通过多个安装支架150、
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152、154枢转地附接到背部部分或床板104，其中安装支架150、152、154中的每一个包括通

过合适的铰链结构156、158、160（例如，钢琴铰链机构）连接在一起的两个支架部分。另外，

颈部床板致动器162通过合适的安装支架或马达安装座164固定地连接到背板部分或床板

104的侧向中心底表面部分，并且可以看出颈部床板致动器162具有可伸展的伸缩管166，所

述伸缩管适于枢转地连接到U形夹连接器168的一端，而U形夹连接器168的另一端固定地紧

固到颈部部分或床板102的侧向中心底表面部分。以这种方式，当伸缩管166从颈部床板致

动器162中伸出时，颈部部分或床板102将相对于背部部分或床板104枢转地移动，这可能是

实现对从仰卧位移动到就座位和部分站立位的人的颈部的恰当支撑和舒适性所需要的。

[0028] 进一步继续，现在参考图5，现在将描述将背部部分或床板104安装在臀部部分或

床板106的一侧或一端上，以及背部部分或床板104相对于臀部部分或床板106的移动。更具

体地说，可以看出背部部分或床板104通过未示出但与安装支架150、152、154类似的多个安

装支架枢转地附接到臀部部分或床板106的一侧或一端，其中安装支架中的每一个包括通

过合适的铰链结构（例如，钢琴铰链机构）连接在一起的两个支架部分。另外，背部床板致动

器170通过马达安装座174固定地连接到床架114的横向定向的梁构件172，并且背部床板致

动器170包括可伸展的伸缩管176。可伸展的伸缩管176又枢转地连接到U形夹连接器178的

一端，而U形夹连接器178的另一端固定地连接到背部部分或床板104的侧向中心底表面部

分。以这种方式，当伸缩管176从背部床板致动器170中伸出时，背部部分或床板104将相对

于臀部部分或床板106枢转地移动，这可能是实现对从仰卧位移动到就座位和部分站立位

的人的背部的恰当支撑和舒适性所需要的。

[0029] 现在参考图6，现在将描述将大腿部分或床板108安装在臀部部分或床板106的与

安装背部部分或床板104相对的一侧或一端上，以及大腿部分或床板108相对于臀部部分或

床板106的移动。更具体地说，可以看出大腿部分或床板108通过未示出但与安装支架150、

152、154类似的多个安装支架枢转地附接到臀部部分或床板106的另一侧或另一端，其中安

装支架中的每一个包括通过合适的铰链结构（例如，钢琴铰链机构）连接在一起的两个支架

部分。另外，大腿床板致动器180通过马达安装座182固定地连接到床架114的另一横向定向

的梁构件173，并且大腿床板致动器180包括可伸展的伸缩管184。可伸展的伸缩管184又枢

转地连接到U形夹连接器186的一端，而U形夹连接器186的另一端固定地连接到大腿部分或

床板108的侧向中心底表面部分。以这种方式，当伸缩管184从大腿床板致动器180中伸出

时，大腿部分或床板108将相对于臀部部分或床板106枢转地移动，这可能是实现对从仰卧

位移动到就座位和部分站立位的人的大腿部分的恰当支撑和舒适性所需要的。

[0030] 现在继续参考图7，现在将描述将小腿部分或床板110安装在大腿部分或床板108

的一侧或一端上，以及小腿部分或床板110相对于大腿部分或床板108的移动，大腿部分或

床板108的另一端或另一侧连接到臀部部分或床板106。更具体地说，可以看出小腿部分或

床板110通过多个安装支架枢转地附接到大腿部分或床板108的另一侧或另一端，所述多个

安装支架中仅一个用188示出，其中安装支架188中的每一个包括通过合适的铰链结构（例

如，钢琴铰链机构）连接在一起的两个支架部分。另外，小腿床板致动器190通过合适的马达

安装座192固定地连接到大腿部分或床板108的底表面部分，并且还可以看出，小腿床板致

动器190包括可伸展的伸缩管194。可伸展的伸缩管194又枢转地连接到U形夹连接器196的

一端，而U形夹连接器196的另一端固定地连接到小腿部分或床板110的侧向中心底表面部
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分。以这种方式，当伸缩管194从小腿床板致动器190中伸出时，小腿部分或床板110将相对

于大腿部分或床板108枢转地移动，这可能是实现对从仰卧位移动到就座位和部分站立位

的人的小腿部分的恰当支撑和舒适性所需要的。

[0031] 进一步继续，参考图8，现在将描述将脚部部分或床板112安装在床架114上，以及

脚部部分或床板112相对于床架114的移动。更具体地说，如先前已经指出的，并且可以从图

1‑3具体了解，尽管通过合适的微控制器单元（MCU）或可编程逻辑计算机（PLC）共同控制脚

部床板或部分112与其他部分或床板102‑110，如下文中将更全面地公开和讨论的，但是脚

部部分或床板112与所有其他部分或床板102‑110在结构上是单独的且分开的，并且替代于

枢转地移动，脚部部分或床板112实际上沿上下方向线性地移动。如从图8可以了解，脚部床

板致动器198的一端枢转地安装在横向定向的安装板200上，并且横向定向的安装板200的

相对端固定地紧固到床架114的纵向延伸的框架构件202、204。

[0032] 一对L形安装支架206、208也分别安装在纵向延伸的框架构件202、204上，并且L形

安装支架206、208的竖直定向的直立部分中的每一个上面安装有轴套210、212，一对轴杆

214、216分别穿过所述轴套以便实际上充当枢转轴线，第一对脚部部分或床板致动连杆

218、220的第一端或下端部分围绕所述枢转轴线枢转地紧固。第一对脚部部分或床板致动

连杆218、220的第二端或相对端部分通过第一横向定向的轴杆222连接在一起，所述轴杆的

相对端224（其中仅一端可见）充当穿过第一对脚部部分或床板致动连杆218、220的相对的

第二端部分的枢转轴。类似地，一对L形安装支架226、228分别安装在纵向延伸的框架构件

202、204上与床架114的拐角区域相邻处，并且L形安装支架226、228的竖直定向的直立部分

中的每一个上面安装有轴套230、232，一对轴杆234、236分别穿过所述轴套以便实际上充当

枢转轴线，第二对脚部部分或床板致动连杆238、240的第一下端部分围绕所述枢转轴线枢

转地紧固。第二对脚部部分或床板致动连杆238、240的相对的第二端部分通过第二横向定

向的轴杆242连接在一起，所述轴杆的相对端244（其中仅一端可见）充当穿过第二对脚部部

分或床板致动连杆238、240的相对的第二端部分的枢转轴。

[0033] 仍参考图8，第三对脚部部分或床板致动连杆246、248的第一下端部分分别通过枢

转轴224以枢转方式连接到第一对脚部部分或床板致动连杆218、220的第二上端部分，而第

三对脚部部分或床板致动连杆246、248的相对的第二上端部分分别在247、249处枢转地连

接到一对附带的安装支架250、252，所述安装支架附着到脚部部分或床板112的位于脚部部

分或床板112的两个拐角区域附近的横向分开的底表面部分。另外，还可以看出横向定向的

撑杆254在第三对脚部部分或床板致动连杆246、248的相对端部分之间的基本上中途位置

处固定连接到第三对脚部部分或床板致动连杆246、248的相对设置的内表面部分，以便在

升高和降低脚部部分或床板112的操作阶段的整个过程中将第三对脚部部分或床板致动连

杆246、248维持为相对于彼此平行对准，如将在下文中更全面地描述。又另外，类似地，还可

以看出，第四对脚部部分或床板致动连杆256、258的第一下端部分分别通过枢转轴244以枢

转方式连接到第二对脚部部分或床板致动连杆238、240的第二上端部分，而第四对脚部部

分或床板致动连杆256、258的相对的第二上端部分分别在261、263处枢转地连接到附带的

安装支架260、262，所述安装支架也附着到脚部部分或床板112的位于脚部部分或床板112

的另外两个拐角的区域内的横向分开的底表面部分。

[0034] 另外，还可以看出，第一对基本上L形或弧形的相对设置的连接连杆264、266用以
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将第一对脚部部分或床板致动连杆218、220的中间部分互连到轴杆242的相对端，而第二对

基本上L形或弧形的相对设置的连接连杆268、270用以将第四对脚部部分或床板致动连杆

256、258的中间部分272、274互连到轴杆222的相对端。最后可以看出，脚部部分或床板致动

器198设有可伸展的伸缩管276，并且伸缩管276的远端枢转地连接到U形夹连接器278，所述

U形夹连接器固定安装在具有一对相对设置的安装凸耳282、284（只有284可见）的横向定向

的安装支架280上，所述安装凸耳适于在横向定向的轴杆222附近的位置处固定安装在第三

对脚部部分或床板致动连杆246、248的相对设置的第一下端部分上。因此，当需要将脚部部

分或床板112从其如图2所示的折叠或降低位置抬高到如图8所示的抬高位置时，脚部部分

或床板致动器198将被启动以使得伸缩管276将伸展以便迫使横向定向的安装支架280向上

移动，这又将致使第一组、第二组、第三组和第四组脚部部分或床板连杆218、220、238、240、

246、248、256和258通过它们的各种枢转和联动连接全部被抬高或升高，以便实际上将脚部

部分或床板112抬高或升高到其抬高或升高位置。相反，当需要将脚部部分或床板112从其

如图8所示的抬高或升高位置移动到其如图2所示的折叠或降低位置时，脚部部分或床板致

动器198被启动以便使伸缩管276缩回。最后应指出，脚部部分或床板致动器198可以用逐步

或连续控制方式被启动，使得脚部部分或床板112可以升高或降低到多个不同的位置。

[0035] 现在参考图9‑14，现在将讨论改进的新型床平台组件100的旋转或枢转机构和倾

斜机构。更具体地说，旋转/枢转机构包括基本上正方形的箱形框架组件，如从图12可以最

佳地了解，所述箱形框架组件包括适于围绕竖直轴线288旋转或枢转的旋转/枢转框架286，

如从图14可以最佳地了解。可以看到旋转/枢转框架286包括第一对纵向延伸的相对设置的

直立梁构件290、292，以及第二对横向延伸的相对设置的横梁294、296，第一对纵向延伸的

相对设置的直立梁构件290、292的端部的底表面部分固定地紧固在所述第二对横向延伸的

相对设置的横梁上。另外，彼此平行地设置的第三对横向延伸的横梁298、300固定地紧固到

第一对纵向延伸的相对设置的直立梁构件290、292的中间部分，使得所有梁构件290‑300一

起协作以便限定结实的、稳定的旋转或枢转框架286，臀部部分或床板106将固定地紧固在

所述枢转框架上。进一步可以看到，四个竖直定向的支柱302、304、306、308在其上端固定连

接到第三对横向延伸的横梁298、300的底表面部分，而四个竖直定向的支柱302、304、306、

308的下端固定连接到上部旋转/枢转平台310的四个拐角区域。如从图14可以最佳了解，进

一步看到上部旋转/枢转平台310固定安装在竖直定向的轴或心轴312上，所述轴或心轴可

旋转地安装在一对上下环形滚珠轴承座圈组件314、316内，其中滚珠轴承座圈组件314、316

包括倾斜机构的倾斜底座318的组成部分。

[0036] 更具体地说，进一步看到倾斜底座318包括固定平台320，旋转/枢转平台310通过

介于旋转/枢转平台310与固定平台320之间的表面轴承322旋转/枢转地安装在所述固定平

台上。固定平台320又固定安装在一对横向定向的横梁324、326上，所述横梁的相对端固定

连接到倾斜底座318的一对纵向延伸的梁构件328、330，如从图11可以最佳地了解，而纵向

延伸的梁构件328、330的相对端连接到一对相对设置的端部横梁329、331，所述端部横梁分

别互连安装支架332、336和334、338。应进一步指出，倾斜底座318的纵向延伸的梁构件328

枢转地安装在第一对纵向间隔开的安装支架332、334内，然而，倾斜底座318的纵向延伸的

梁构件330仅容纳在第二对纵向间隔开的安装支架336、338内以便能够在包括纵向延伸的

梁构件330的倾斜底座318的端部被抬高时从第二对纵向间隔开的安装支架移除，由此倾斜
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底座318将实际上围绕枢转轴线340枢转，所述枢转轴线通过端部枢转地安装在第一对纵向

间隔开的安装支架332、334内的纵向延伸的梁构件328限定。

[0037] 为了实现倾斜底座318围绕其枢转轴线340进行这种倾斜移动，提供抬升或倾斜线

性致动器342。如从图5和10可以最佳看出，底架344通过一对相对设置的安装支架346、348

固定地紧固到基础床架114的两个纵向延伸的相对设置的侧面框架构件116、118。更具体地

说，包括马达343和可伸展的伸缩管345的抬升或倾斜线性致动器342通过合适的伸缩管安

装座350枢转地连接到底架344，而抬升或倾斜线性致动器342的相对的马达端通过合适的

马达支架352和马达安装座354枢转地连接到倾斜底座318的纵向延伸的梁构件330。因此，

当抬升或倾斜线性致动器342被启动时，可伸展的伸缩管345将伸展以便实际上致使倾斜底

座318的纵向延伸的梁构件330与安装支架336、338脱离并抬高，由此倾斜底座318与设置在

倾斜底座318上的旋转/枢转平台310以及设置在旋转/枢转平台310上的床平台组件100的

臀部部分或床板106一起将倾斜到预定度数，例如23°的角度量。

[0038] 现在参考图9、11、13和14，现在将对用于使旋转/枢转平台310旋转/枢转的系统进

行详细描述。如从图9、11可以最佳看到，旋转/枢转线性致动器以358公开，其中旋转/枢转

线性致动器358在其近端通过合适的马达安装座360枢转地紧固，所述马达安装座固定地紧

固到倾斜底座318的横梁329。旋转/枢转线性致动器358又设有可轴向伸展的伸缩管362，这

在图11中可以最佳看到，其中伸缩管362的远端部分可以被支撑在未示出但固定地安装在

底架344的底侧上的附带的安装支架内，使得伸缩管362的远端部分能够在这个附带安装支

架内自由移动。另外，如从图13和14可以最佳看到，环形旋转齿轮364固定地安装在竖直定

向的轴或心轴312上并且适于通过架子366接合，所述架子固定地附接到伸缩管362的能够

自由移动的远端部分。

[0039] 以这种方式，当旋转或枢转线性致动器358被启动使得伸缩管362的远端部分将伸

展或缩回时，架子366将致使旋转齿轮364、竖直定向的轴或心轴312、枢转或旋转平台310、

旋转/枢转框架286和臀部部分或床板106在90°的运动范围内旋转或枢转，以便实际上使床

平台组件100的臀部部分或床板106在第一位置与第二位置之间旋转，在第一位置，床架组

件100的除了脚部部分或床板112之外的所有不同的部分或床板，即颈部部分或床板102、背

部部分或床板104、臀部部分或床板106、大腿部分或床板108和小腿部分或床板110将与基

础床架114的纵向轴线LA纵向对准，在第二位置，床架组件100的除了脚部部分或床板112之

外的所有不同的部分或床板，即颈部部分或床板102、背部部分或床板104、臀部部分或床板

106、大腿部分或床板108和小腿部分或床板110将实际上垂直于基础床架114的纵向轴线定

向。

[0040] 又另外，如从图9和11可以最佳看到，竖直定向或直立的限位销或限位止挡件368

固定地安装在纵向延伸的梁构件370上，所述纵向延伸的梁构件在其一端固定连接到横梁

331，而梁构件370的相对设置的第二端连接到横向定向的梁构件326。另外，看到上部旋转/

枢转平台310设有一对限位接合爪372、374，所述限位接合爪固定地紧固到上部旋转/枢转

平台310的相对于彼此以90°设置的侧表面部分。以这种方式，可以了解当如在图9中看上部

旋转/枢转平台310沿顺时针方向旋转时，限位接合爪372将接合直立限位销或限位止挡件

368以便因此阻止上部旋转或枢转平台310沿顺时针方向进行进一步旋转或枢转移动，而相

反，当如在图9中看上部旋转/枢转平台310沿逆时针方向旋转时，限位接合爪374将接合直
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立限位销或限位止挡件368以便因此阻止上部旋转或枢转平台310沿逆时针方向进行进一

步旋转或枢转移动。因此，直立限位销或限位止挡件368与限位接合爪372、374之间的接合

的相互作用精确地限定臀部部分或床板106和与其连接的其他部分或床板相对于基础床架

114的上述相对垂直的旋转位置。

[0041] 最后参考图15，示意性地示出了控制盒376，其中控制盒376是微控制器单元（MCU）

或可编程逻辑计算机（PLC）的一部分，并且上面安装有多个控制按钮378‑396以用于自动致

动前文已讨论的各种线性致动器。例如，控制按钮376控制到改进的新型床平台组件100的

各个部件的电力，而控制按钮380控制到LED灯的电力，LED灯设置在基础床架114下方以便

在必要时照亮床平台组件100周围的区域。又另外，控制按钮382控制到运动传感器的电力，

所述运动传感器检测躺在改进的新型床平台组件100上的人的移动，并且响应于检测到躺

在改进的新型床平台组件100上的人的这种移动，运动传感器382将启动LED灯。进一步继

续，控制按钮384控制到抬升或倾斜致动器342的电力，控制按钮386控制到旋转或枢转致动

器358的电力，控制按钮388控制到颈部部分或床板驱动线性致动器162的电力，控制按钮

390控制到背部部分或床板驱动线性致动器170的电力，控制按钮392控制到大腿部分或床

板驱动线性致动器180的电力，控制按钮394控制到小腿部分或床板驱动线性致动器190的

电力，并且控制按钮396控制到脚部部分或床板驱动线性致动器198的电力。

[0042] 已经描述了本发明的改进的新型床平台组件100的所有操作部件，现在将对其操

作进行简短描述。当人处于本发明的改进的新型床平台组件100上时，所有操作部件将处于

图2实际上所示的位置，使得操作部件设置在水平平面HP内，由此人可以仰卧位合适地被支

撑在改进的新型床平台组件100上。当需要将躺在床平台组件100上的人从仰卧位移动到就

座位和站立位时，首先启动背部床板或部分104的线性致动器170，以便将背部床板或部分

104从其在正常情况下的平坦的水平定向的位置缓慢移动到大约45°的向上或抬高的倾斜

位置，使得人的背被恰当地支撑在倾斜位置。应注意，如果需要，也可以在此时启动颈部床

板或部分102的线性致动器162，以便同样将人的颈部相对于背部床板或部分104定位并支

撑在合适的舒适角度。

[0043] 然后启动大腿线性致动器180、小腿线性致动器190和脚部线性致动器198，以便分

别将大腿、小腿和脚部部分或床板108、110、112抬高到预定的抬高位置，以及将人的大腿、

小腿和脚支撑在这些抬高的位置以准备将人最终移动到最终需要的就座位和站立位。然后

反向操作脚部床板或部分112的线性致动器198以便降低脚部床板或部分，使得脚部床板或

部分现在处于基本上低于人的大腿和小腿所处高度的高度处。或者，脚部部分或床板112完

全无需被致动而是将形成床平台组件100的上部部分或床板部分的一体部分，以便恰当地

支撑以仰卧位躺在水平平面HP内的人。或者，又另外，脚部部分或床板112可以没有线性致

动器198和所有互连的致动连杆218、220、238、240、246、248和256、258，以便仅充当脚部支

撑件，从而当人以仰卧位处于水平平面HP内时对人的脚提供恰当的支撑。在上述替代实施

例中的任一实施例中，每当背部部分或床板104、大腿部分或床板108和小腿部分或床板110

通过其相应的线性致动器170、180和190被启动而抬高时，人的大腿和小腿将处于脚部部分

或床板112的高度上方的高度水平处。

[0044] 随后，启动用于旋转或枢转框架286的线性致动器358使得固定地安装在旋转/枢

转框架286上的臀部床板或部分106与颈部部分或床板102和背板部分或床板104，大腿部分
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或床板108和小腿部分或床板110一起旋转90°，这是因为所有这些部分或床板以铰接方式

连接在一起，如先前已公开的。以这种方式，可以了解，人现在实际上定位成与基础床架114

的纵向范围或轴线LA垂直，并且人的小腿现在在基础床架114的侧边缘部分上方延伸并处

于设置基础床架114的地面124上方的预定高度处。可以进一步了解，由于脚部部分或床板

112降回到其正常或缩回的位置，或者完全没有竖直地移动，因此当旋转/枢转框架286与臀

部部分或床板106一起旋转经过上述90°旋转或枢转移动时，脚部部分或床板112将不会干

扰或碰到人的小腿。

[0045] 应了解，一旦人已达到相对于基础床架114的上述90°的旋转或枢转位置使得人的

小腿现在在基础床架114的侧边缘部分上方延伸并且处于设置基础床架114的地面124上方

的预定高度处，便将倾斜底座318的线性致动器342相对于其正常水平位置启动到预定度

数，例如23°，以便实际上将人移动到倾斜的就座位置。随后，使用于人的大腿和小腿的线性

致动器180、190缩回使得人的大腿和小腿向下移动，由此人的脚现在能够触碰地面124，此

时人可以由医院或其他机构人员或员工辅助以便达到完全站立位，或者，人自己能够通过

使用例如助行器或使人能够按需要行走的其他装置达到完全站立或直立位。最后应了解，

床平台组件100的操作模式实际上可以反向实施，由此单独地或在医院或其他机构员工或

人员的辅助下已走向基础床架114旁的人可以坐着，并且随后，可以在人已完成他或她的行

走或物理治疗运动或锻炼之后以反向操作模式启动各个线性致动器342、358、198、190、

180、170和162以便使人实际上返回到仰卧位。

[0046] 明显地，鉴于以上教导，本发明的许多变化和修改是可能的。因此应理解，在所附

权利要求书的范围内，可以除本文中具体描述的方式之外的方式实践本发明。
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