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Vynilez umoiuje sledovat data o lokalizaci a pohybové
aktivité jedinc ve skupiné zvitat (6) opatfenych
vlastnimi identifikaénimi Gdaji pomoci lokalizaéniho
prostfedku (9) a akcelerometru (10). Z pohybové aktivity
a lokality pobytu skupiny zvifat (6) se vyhodnoti jeji stav
a pohoda a odhadnou se potteby skupiny. Nagez se
vytvoli pokyny pro fizeni technologického vybaveni (2)
nachdzejiciho se v misté pobytu skupiny zvifat (6) pro
deaktivaci stresujiciho technologického vybaveni a/nebo
pro aktivaci technologického vybaveni pro uspokojovani
potieb skupiny zvifat (6).
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Zpiisob Fizeni technologického vybaveni Zivo¢isné farmy

Oblast techniky

Vynalez se tyka automatizovaného fizeni Zivo&isnych farem, zejména farem pro chov skotu, pfi
kterém bude v ramci konkrétni skupiny zvifat zapnuta automatizace technologického vybaveni.

Dosavadni stav techniky

V soudasné dobé je znama identifikace zvifat na farmach pomoci pasivnich elektronickych trans-
pondért, které nosi zvitata upevnéna v obojcich, v usnich zndmkach nebo v implantatech. Oboj-
ky rovnéZz maji upevnéna identifikadni ¢isla pro vizualni rozpoznani. Jakmile zvife vstoupi do
elektromagnetického pole &teciho zafizeni, transpondér vysle signal, ktery Eteci zafizeni zachyti.
Signal obsahuje identifikacni idaje o zvifeti. Cteci zafizeni se vyskytuji u technologickych vyba-
veni, ktera se zvifaty pracuji. Mezi technologicka vybaveni farem s vazbou na identifikaci a fidici
elektronicky systém a technologicky software patfi sledovani a Fizeni dojiciho procesu na dojimg,
automatické krmné boxy, vahy, selekéni a tfidici branky. Z ostatnich technologickych zafizeni
jsou to lehaci boxy a sténi, automatizované vyhrnovaci zafizeni, ddvkovani krmiva, napéjeni,
systém vétrani, osvétleni atp. Zejména u technologického vybaveni, které souvisi s vykonnosti
zvifete, je nutné rozeznat jednotliva zvirata.

V piihlasce vynalezu WO 2012/078 033 A je prezentovan systém a zpisob sledovani jednotli-
vych zvifat. V ramci vynélezu jsou zaznamenany identifika¢ni idaje zvifete pro jeho identifikaci
ve stadé, poloha sledovaného zvitete v ramci monitorovaného prostoru, dale je zaznamenavéana
aktivita zvifete. Zejména je monitorovano chovani zvifete v ¢ase mezi dojenimi.

Nevyhody vy3e popsaného feSeni spodivaji vtom, Ze zvifata nejsou sledovany z hlediska jejich
pohody, ale pouze vykonu. Automatizované vybaveni na zvifata reaguje podle pfeddefinovan¢ho
programu a nebere v potaz proménné vychdzejici z podstaty, Ze se jedna o Zivé tvory. Pokud
skupina zvifat trpi n&jakym nedostatkem, tak neni mozné ze sledovanych dat jednotlivych zvifat
tento nedostatek napravit. Roste Grovefi stresu mezi zvifaty, ktery negativné ovliviiuje welfare
chovanych zvifat.

Studie a védni obor zabyvajici se pohodou zvifat v chovech Ize pojmenovat slovem welfare. Pod-
statou welfare je prizptsobit farmu zvifatim natolik, aby respektovala jejich potfeby z hlediska
¥ivych tvord, ale soudasné je dbano na to, aby zvifata dosahovala nejvy3Sich vykond. At uZz se
jedna o produkci mléka, i rist jatenich zvifat.

Jednim z novych pistup k ziskavani mléka beroucim v Givahu welfare chovanych zvifat jsou
dojici roboty, které identifikuji zvifata a jsou schopny je oddojit, kdykoliv zvife potiebuje. Zvifa-
ta do robotii dochazi bez ohledu na denni dobu, robot zvitata identifikuje, oddoji, odméni je bo-
nusovym krmivem a informaci o dojeni odesle k zaznamenani do deniku zvifete. Nevyhody spo-
&ivaji vtom, Ze k tomuto technologickému vybaveni zvifata dochazeji jednotlivé sami a robot
pouze rozhoduje po identifikaci zvifete na zakladé Cetnosti navitév v Casovém obdobi, zda zahaji
dojeni.

Ukolem vynalezu je vytvoreni zpiisobu fizeni farmy, ktery by sledoval zvitata nepfeZité po cely
den, nadez by na zakladé sledovani fidil funkci technologického vybaveni tak, aby byla zachova-
na pohoda zvifat bez zbyteéného stresu a prodlev.
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Podstata vynalezu

Vyt&eny tkol byl vytesen vytvofenim zpiisobu Fizeni technologického vybaveni Zivogisné farmy
podle nasledujiciho vynalezu.

Zpusob fizeni technologického vybaveni Zivogisné farmy, zejména farmy zaméiené na chov sko-
tu zahrnuje nasledujici kroky. Nejprve zahrnuje oznadeni zvitete identifika&nimi iidaji a opatie-
nim alespori jednim lokalizaénim prosttedkem a akcelerometrem pro tvorbu dat o lokalizaci a
pohybové aktivité zvifete, nasledné pak identifikaci zvitete v technologickém vybaveni, véetné
vyhodnoceni sledovanych udaji o identifikovaném zviteti a vytvofeni pokynu pro technologické
vybaveni. Jako posledni krok zahrnuje zplisob odesl4ni instrukci pro fizeni €innosti technologic-
kého vybaveni, které podle instrukce pisobi na identifikované zvife.

Podstata vynalezu spociva v tom, Ze se identifikagni data a udaje o lokalizaci a pohybové aktivité
vyhodnocuji sou¢asné pro skupinu zvifat, nateZ se vytvofi instrukce pro fizeni technologického
vybaveni nachézejiciho se v misté pobytu skupiny zvitat pro dosazeni prostiedi respektujiciho
welfare skupiny. Vzhledem k tomu, Ze se zvitata srocuji do skupin s podobnym chovanim a s
podobnymi potiebami, musi vytvofeny zpiisob umét vyhodnotit potieby skupiny a vyhovét fize-
nim technologického vybaveni skuping zvifat tak, aby byla udrzena pohoda zvifat.

V dal§im jiném vyhodném provedeni zpiisobu Fizeni technologického vybaveni Zivogisné farmy
podle tohoto vynalezu se pro skupinu zvitat vy&kavajicich u krmiciho technologického vybaveni
tvofeného krmnym boxem, nebo krmnym Zlabem, aktivuje krmici technologické vybaveni mimo
pfednastaveny automaticky rezim dopliiovani krmiva. Pokud zvifata rychleji stravi Zradlo a na-
sledn€ museji stat u krmného zafizeni a &ekat na dalsi planovanou davku krmeni, mizZe se viivem
tohoto druhu stresu sniZit jejich produkce mléka. Vytvofeny zpilsob rozpozna, ze zvitata jsou
shromazdéna z diivodu nedostatku krmiva a automaticky doplni dalsi krmivo.

V dal$im jiném vyhodném provedeni zpiisobu Fizeni technologického vybaveni Zivogi§né farmy
podle tohoto vynalezu se technologické vybaveni tvofené automatickym vyhrnovagem chlévské
mrvy v misté pobytu skupiny zvifat pfi krmeni doasné vyfadi mimo provoz pro neruSeny prubéh
krmeni. Uklid staje provadi vyhrova¢ chlévské mrvy v pravidelnych intervalech. Pokud zvitata
zrovna Zerou a jsou ve skuping u krmného zafizeni, je pro n& obtizné se vyhybat jim samym na-
vzajem a vyhrnovagi, ktery jim projizdi pod nohama a hrne pted sebou mrvu. Podlaha se stava
kluzkou, mezi zvifaty se zvysi napéti a mize dojit velice snadno ke zranéni zvifete. Soucasné
pokud je zvife ru§eno, nemusi se adekvatné naZrat, coZ znamena také negativni vliv na produkci.

V dalsim jiném vyhodném provedeni zpisobu Fizeni technologického vybaveni Zivogi§né farmy
podle tohoto vynalezu je skupina zvitat sledovana pfi pastvé, nadez Jje technologické vybaveni
tvofené napdjeckou zprovoznéno v misté pobytu skupiny zvitat. Z pohybu zvifat je moZné pred-
vidat, kde zvifata travi odpoginek a kde piji nejfrekventovangji, nade? se v daném misté provadi
zasobovani vodou ¢astéji pro naplnéni potteb zvitat.

Vyhody vynalezeného zpiisobu pro fizeni technologického vybaveni Zivogisné farmy se nachaze-
Ji, v respektovani potieb zvifat, kdy vybaveni pracuje na popud zvitat a nikoliv, aby zvifata vy-
Ckavala na aktivaci vybaveni, ve sledovéani chovani skupin zvifat a celého stada, ve vyhodnoceni
potieb zvifat a uzpisobeni nejenom rozmisténi technologického vybaveni ale i uzptisobeni auto-
matické funkce technologického vybaveni pro respektovani welfare chovanych zvitat.

Objasnéni vykresi

Uvedeny vynélez bude blize objasnén na nasledujicich vyobrazenich, kde:

obr. I je schematické vyobrazeni farmy opatiené systémem pro fizeni technologického vybave-
ni,
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obr. 2 je schematické vyobrazeni propojeni jednotlivych &asti systému.

Ptiklady uskuteénéni vyndlezu

Rozumi se, Ze dale popsané a zobrazené konkrétni pfipady uskutednéni vynalezu jsou pfedstavo-
vany pro ilustraci, nikoliv jako omezeni ptikladii vynalezu na uvedené pfiklady. Odbornici znali
stavu techniky najdou nebo budou schopni zajistit za pouziti rutinniho experimentovani vétsi i
mensi polet ekvivalenti ke specifickym uskute¢nénim vynalezu, kterd jsou zde popsana. I tyto
ekvivalenty budou zahrnuty v rozsahu nasledujicich patentovych nérok.

Na obr. 1 je schematicky vyobrazena Zivogisna farma 3 pro chov skotu. Farma 3 je zaméfena na
chov samic skotu, tak?e uvadéna zvitata 6 jsou z kategorie vysokobiezi jalovice a dojnice, a jsou
ze skupin kravy v produkci, kravy suchostojné, kravy telici se.

Podle vyobrazeni obr. 1 si kazdé zvite 6 nese vlastni pfenosny modul 5. Technologické vybaveni
2 je rozmisténo v ramei prostord farmy 3. V tomto pfikladu provedeni je technické vybaveni 2
krmny Zlab, napajecka a lehaci box.

Kazdé technologické vybaveni 2 je opatfeno &tecim zafizenim 4 a je propojeno s fidici jednotkou
8. Cteci zafizeni 4 mohou byt na farmé situovéana i mimo technologické vybaveni 2 pro presnéjsi
lokalizaci zvifat 6.

Zvitata 6 se volné pohybuji v ohrazenych prostorech farmy 3 a na pastvinach. Pokud zvife 6 ma
potfebu navstivit technologické vybaveni 2, napf. lehaci box, dojde do lehaciho boxu a lehne si.
Pfenosny modul 5 zvite 6 pro lehaci box identifikuje a fidici jednotka 8 odesle instrukce pro fize-
ni ¢innosti lehaciho boxu.

Na obr. 2 je vyobrazeno schéma zapojeni systému 1 pro Fizeni technologického vybaveni 2 farmy
3. Pfenosny modul 5 je tvofen odolnym krytem upevnénym k obojku zvitete 6. Uvnitf pfenosné-
ho modulu 5 se nachazi identifika¢ni elektronicky transpondér 7, ktery odesila do ¢tecich zafizeni
4 identifika&ni udaje o zviteti 6, jakmile se dostane do dosahu antény &teciho zafizeni 4. Identifi-
kaéni udaje zahmuji &islo zvitete 6, pod kterym je zvife 6 vedeno v elektronickém deniku stada.

Dalsi soudasti prenosného modulu 5 je lokalizaéni prostfedek 9. Lokaliza¢ni prostfedek 9 je tvo-
fen GPS &ipem, ktery lokalizuje zvite 6 v ramci prostorti farmy 3 s velkou pfesnosti. Cip je pro-
pojen s kratkodobou paméti pro uchovani dat o lokalizaci zvifete 6, neZ jsou data odeslana do
fidici jednotky 8. Dalsi soudasti prenosného modulu 5 je akcelerometr 10, ktery detekuje pohy-
bovou aktivitu. To znamené druh pohybu a jeho intenzitu. I akcelerometr 10 je opatfen kratkodo-
bou paméti pro uchovani dat o pohybové aktivité, nez jsou data odeslana do Fidici jednotky 8.
Data jsou odesilana bezdratové a jsou zachycena v anténé. Anténa je bud’ souéasti cteciho zafize-
ni 4 u technologického vybaveni 2, nebo &teciho zafizeni 4 voln€ umisténého na farme 3. Pfenos
dat probiha pomoci signalu dlouhych vin, jejichZ pouZiti pfind$i energetickou sporu. PouZiti
dlouhych vin prodluZuje Zivotnost energetického zdroje uvniti pfenosného modulu 5 pro napajeni
jeho soucasti.

Jak jiz bylo naznageno vy3e v textu, &teci zafizeni 4 je tvofeno anténou pro piijem dlouhych vin.
Jakmile je signal prijat, odchazi ze &teciho zafizeni 4 do fidici jednotky 8, kde dojde k jeho zpra-
covani.

Ridici jednotka 8 je tvofena po&itadem s alespori jednim datovym loZzistém 14 a s alespoii jed-
nim vypoéetnim blokem. Na datovém ulozisti 14 je uloZen alespoii jeden softwarovy prostfedek
11, ktery je zavadén do vypo&etniho bloku pro fizeni jeho funkce. Sou€asti softwarového pro-
stedku 11 je elektronicka databaze druhii pohybi a databaze pokyni pro technologické vybaveni
2.V tidici jednotce 8 se dale nachazi zaznamovy modul 12, ktery zahrnuje elektronickou databa-
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zi stida uloZenou na datovém dloZidti 14 a podprogram pro zapis a nacitani dat z databaze stada.
Posledni sou¢asti fidici jednotky 8 v tomto p¥ikladu provedeni je modul alarmu 13, ktery zahrnu-
je alespoi jedno komunika&ni rozhrani. Jakmile dojde ke zjisténi nestandardni udalosti, nestan-
dardnich vysledki, je pfes komunikaéni rozhrani odeslano upozornéni obsluze farmy 3.

Do fidici jednotky 8 jsou dorudeny data o lokalizaci zvitete 6 a jeho pohybové aktivité, vietng
identifikanich udaji. Softwarovy prostiedek 11 data pfijme, porovna je s predefinovanymi daty
a podle vysledka je identifikuje a ptitadi je jednotlivym pohybovym aktivitam zvitete 6. Nasled-
né zvoli nejvhodnéjsi pokyn, ktery odpovida dané pohybové aktivité zvitete 6 a situaci na farme
3, nadez pfipravi instrukci pro Fizeni &innosti technologického vybaveni 2, kterou odesle do tech-
nologického vybaveni 2.

Priklad 1

Pokud dojnice vy&kavaji u krmného Zlabu a jejich pohybova aktivita signalizuje nervozitu, sou-
boje, ¢i minimum prezvykovani, je do krmného Zlabu navezeno krmivo mimo naprogramovanou
dobu krmeni. Soutasné je ve staji u krmného boxu vypnut vyhrnova¢ chlévské mrvy, ktery by
dojnice rusil pfi krmeni.

PATENTOVE NAROKY

1. Zpisob fizeni technologického vybaveni (2) zivotisné farmy (3), zejména farmy (3) zamé-
fené na chov skotu, zahrnujici oznadeni zvitete (6) identifikaénimi Gdaji, pfidemz se zvire 6)
opatfi alespori jednim lokaliza&nim prostfedkem (9) a alespoii jednim akcelerometrem (10) pro
tvorbu dat o lokalizaci a pohybové aktivit& zvitete (6) v prostorach farmy (3), nasledné& zahmujici
identifikaci zvifete (6) v technologickém vybaveni (2), vyhodnoceni tdaji o identifikovaném
zvifeti (6) na zaklad& udajii o identifikovaném zviteti (6) a dat o lokalizaci a pohybové aktivit&
zvitete (6), vytvofeni pokynu pro piisobeni technologického vybaveni (2) na identifikované zviie
(6) a nasledné odeslani pokynu pro fizeni &innosti technologického vybaveni (2), vyznaé&u-
jici se tim, Ze idaje o identifikovaném zvifeti (6) a data o lokalizaci a pohybové aktivité
zvifete (6) se vyhodnocuji soudasné& pro skupinu zviiat (6), natez se vytvofi pokyny pro fizeni
technologického vybaveni (2) nachazejiciho se v misté pobytu skupiny zvifat (6) pro deaktivaci
stresujiciho technologického vybaveni a/nebo pro aktivaci technologického vybaveni pro uspoko-
jeni potieb skupiny zvifat (6).

2. Zpisob podle naroku 1, vyznaéujici se tim » Ze pro skupinu zvifat (6) vy¢kavaji-
cich u krmiciho technologického vybaveni (2) tvoreného krmnym boxem nebo krmnym zlabem,
se aktivuje krmici technologické vybaveni (2) mimo pfednastaveny automaticky rezim dopliiova-
ni krmiva.

3 Zpisob podle naroku 1 nebo 2, vyznaé&ujici se tim , Ze technologické vybaveni
(2) tvofené automatickym vyhrnovadem chlévské mrvy je v oblasti pobytu skupiny zvifat (6) pfi
krmeni dogasné vyfazeno mimo provoz pro neruseny pribsh krmeni.

4. Zpusob podle nékterého z narokt 1 a2 3, vyznaéu jici se tim, Ze skupina zvitat

(6) se sleduje pfi pastvé, nacez je technologické vybaveni (2) tvofené napajeckou zprovoznéno
v misté pobytu skupiny zvitat (6).

2 vykresy
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Piehled vztahovych znadek:

systém pro Fizeni farmy
technologické vybaveni
farma

&teci zafizeni

ptenosny modul

zvite

identifikaéni elektronicky transpondér
Fidici jednotka
lokaliza&ni prostfedek
10 akcelerometr

11 softwarovy prostfedek
12 zaznamovy modul

13 modul alarmu
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