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(57) Resumo: Um sistema para remover e vestir um artigo absorvente descartavel usando um dispositivo robético separado inclui
um conjunto absorvente tendo uma camada interna que define parcialmente uma superficie voltada para o corpo, uma camada
externa que define uma superficie voltada para o vestuario e um corpo absorvente disposto entre as camadas interna e externa.
O conjunto absorvente também inclui um par de orelhas estendendo-se transversalmente para fora das laterais opostas do
conjunto absorvente na regido posterior de cintura, cada uma das orelhas incluindo uma superficie voltada para o corpo com um
primeiro componente de fixagdo primario que é seletivamente encaixavel com um segundo componente de fixagdo primario na
regido frontal de cintura do conjunto absorvente em uma configuragao de uso do artigo, e uma superficie voltada para o vestuario
oposta a superficie voltada para o corpo. O artigo absorvente também inclui um recurso de manipulagdo-habilitagdo configurado
para auxiliar a manipulagéo pés-varejo do artigo absorvente pelo dispositivo robético.
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ARTIGO ABSORVENTE DESCARTAVEL, E, METODO PARA REMOVER
E VESTIR UM ARTIGO ABSORVENTE DESCARTAVEL

FUNDAMENTOS
[001] A presente divulgacdo se refere geralmente a artigos
absorventes destinados para uso pessoal e mais particularmente a artigos
absorventes descartdveis que tém um sistema de fixacdo para
seletivamente fixar e fixar novamente o artigo ao redor do usuario.
[002] Muitos artigos absorventes destinados ao uso pessoal, tais
como fraldas, calcas de treino, produtos de higiene feminina, produtos de
incontinéncia para adultos, ataduras, vestuarios médicos e similares sao
projetados como sendo suficientemente absorventes para absorver a
umidade dos exsudatos corporais liquidos, incluindo urina, menstruacgao,
sangue, etc. de uma forma longe do usuario para reduzir a irritacdo na pele
causada pela exposicdo a umidade prolongada. As fraldas, como um
exemplo, sdo normalmente colocadas e presas em um usuario usando um
conjunto de abas de fixacado primaria, tal como abas adesivas ou abas de
sistema de fixacdo mecénica (por exemplo, gancho ou lago), e deixadas no
lugar para absorver dejetos, bem como para conter residuos fecais.
[003] O lar esta se tornando automatizado e conectado a medida
que cresce a '"internet das coisas". Muitas empresas também vém
investindo em automacgao residencial, como em robética e drones para
fazer trabalhos e fornecer bens e servicos. Produtos precisam ser
projetados para funcionar com esses sistemas. Elementos de design e
materiais permitem que produtos se encaixem nesse novo paradigma.
Artigos de absorventes ndo tém elementos de design que permitam a um
sistema automatizado identificar e envolver-se com o produto.
[004] E necessario, portanto, que elementos de design de fralda
permitam a um sistema robdético identificar, compreender, abrir, aplicar e
fixar um produto absorvente. Embora muitas das caracteristicas sejam
projetadas para um cuidador, tais como guias de dedo, alteracdo desses
recursos permitem a aplicacdo e descarte especifico em robdtica. Robbs
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sentem as coisas de forma diferente, como a curva de tensdo/deformacao
para aplicacdo de fixador, e robbs sdo de fato melhores em fornecer, por
exemplo, uma fixagdo segura e mais consistente. Esse sistema pode ser
ativado pelos dados técnicos disponiveis para o sistema e identificado no
produto.
SUMARIO

[005] A presente divulgacao descreve um sistema para remocéao e
vestimenta de um artigo absorvente descartavel, usando um dispositivo
robético separado, o sistema incluindo um conjunto absorvente incluindo
extremidades opostas longitudinalmente, laterais opostas transversalmente,
uma regido frontal de cintura, uma regido posterior de cintura e uma regiao
entrepernas estendendo-se longitudinalmente entre e interligando as
regides de cintura frontal e posterior, uma camada interna permeavel a
liquido voltada para o usuéario que define parcialmente uma superficie
voltada para o corpo, uma camada externa voltada para longe do usuario
que define uma superficie voltada para o vestuario, um corpo absorvente
disposto entre as camadas interna e externa, pelo menos uma dentre as
camadas interna e externa definindo as extremidades longitudinalmente
opostas e laterais transversalmente opostas do conjunto absorvente, o
corpo absorvente tendo um par de laterais estendendo-se longitudinalmente
e um par de extremidades estendendo-se transversalmente, cada uma das
laterais estendendo-se longitudinalmente do corpo absorvente sendo
espacada para dentro de uma das respectivas laterais transversalmente
opostas do conjunto absorvente. O conjunto absorvente também inclui um
par de orelhas estendendo-se transversalmente para fora das laterais
opostas do conjunto absorvente na regido posterior de cintura, em que cada
uma das orelhas inclui uma superficie voltada para o corpo com um
primeiro componente de fixacdo primario que € seletivamente encaixavel
com o segundo componente de fixacdo primario na regido frontal de cintura
do conjunto absorvente em uma configuragcdo de uso do artigo, e uma

superficie voltada para o vestuario oposta a superficie voltada para o corpo.
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O artigo absorvente também inclui um recurso de manipulacédo-habilitagdo
configurado para auxiliar a manipulacdo pés-varejo do artigo absorvente
pelo dispositivo robdtico.

[006] A presente divulgagdo também descreve um sistema para
remocao e vestimenta de um artigo absorvente descartavel, usando um
dispositivo robdtico separado, o sistema incluindo um conjunto absorvente
incluindo extremidades opostas longitudinalmente, laterais opostas
transversalmente, uma regido frontal de cintura, uma regiao posterior de
cintura e uma regiao entrepernas estendendo-se longitudinalmente entre e
interligando as regides de cintura frontal e posterior, uma camada interna
permeavel a liquido voltada para o usuario que define parcialmente uma
superficie voltada para o corpo, uma camada externa voltada para longe do
usuario que define uma superficie voltada para o vestuario, um corpo
absorvente disposto entre as camadas interna e externa, pelo menos uma
dentre as camadas interna e externa definindo as extremidades
longitudinalmente opostas e laterais transversalmente opostas do conjunto
absorvente, o corpo absorvente tendo um par de laterais estendendo-se
longitudinalmente e um par de extremidades estendendo-se
transversalmente, cada uma das laterais estendendo-se longitudinalmente
do corpo absorvente sendo espacgada para dentro de uma das respectivas
laterais transversalmente opostas do conjunto absorvente. O conjunto
absorvente também inclui um par de orelhas estendendo-se
transversalmente para fora das laterais opostas do conjunto absorvente na
regido posterior de cintura, cada uma das orelhas incluindo uma superficie
voltada para o corpo com um primeiro componente de fixacdo primario que
é seletivamente encaixavel com um segundo componente de fixagao
primario na regido frontal de cintura do conjunto absorvente em uma
configuracdo de uso do artigo, e uma superficie voltada para o vestuario
oposta a superficie voltada para o corpo. O artigo absorvente também inclui
um recurso de manipulacdo-habilitacdo configurado para auxiliar a

manipulacao poés-varejo do artigo absorvente pelo dispositivo robdtico, em
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que o recurso de manipulagao-habilitacao inclui pelo menos um de um
elemento de encaixe disposto na superficie voltada para o vestuario de
cada um do par de orelhas, cada elemento de encaixe configurado para
envolver seletivamente o dispositivo robético, simbolos de prendedor de
alinhamento dispostos em uma dentre a superficie voltada para o corpo e a
superficie voltada para o vestuario do conjunto absorvente, e simbolos de
manipulacao dispostos em uma dentre a superficie voltada para o corpo e a
superficie voltada para o vestuario do conjunto absorvente.

[007] A presente divulgacdo também descreve um método para
remocdo e vestimenta de um artigo absorvente descartavel, usando um
dispositivo robdtico separado, o método incluindo fornecer um sistema
incluindo um conjunto absorvente incluindo extremidades opostas
longitudinalmente, laterais opostas transversalmente, uma regiao frontal de
cintura, uma regido posterior de cintura e uma regido entrepernas
estendendo-se longitudinalmente entre e interligando as regides de cintura
frontal e posterior, uma camada interna permeavel a liquido voltada para o
usuario que define parcialmente uma superficie voltada para o corpo, uma
camada externa voltada para longe do usuario que define uma superficie
voltada para o vestuario, um corpo absorvente disposto entre as camadas
interna e externa, pelo menos uma dentre as camadas interna e externa
definindo as extremidades longitudinalmente opostas e laterais
transversalmente opostas do conjunto absorvente, o corpo absorvente
tendo um par de laterais estendendo-se longitudinalmente e um par de
extremidades estendendo-se transversalmente, cada uma das laterais
estendendo-se longitudinalmente do corpo absorvente sendo espacada
para dentro de uma das respectivas laterais transversalmente opostas do
conjunto absorvente. O conjunto absorvente também inclui um par de
orelhas estendendo-se transversalmente para fora das laterais opostas do
conjunto absorvente na regiao posterior de cintura, cada uma das orelhas
incluindo uma superficie voltada para o corpo com um primeiro componente

de fixagdo primario que é seletivamente encaixdvel com um segundo
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componente de fixagdo primario na regido frontal de cintura do conjunto
absorvente em uma configuracdo de uso do artigo, e uma superficie voltada
para o vestuario oposta a superficie voltada para o corpo. O artigo
absorvente também inclui um recurso de manipulagcdo-habilitacao
configurado para auxiliar a manipulacdo pés-varejo do artigo absorvente
pelo dispositivo robdtico. O método inclui também fornecer uma estagéo de
troca, incluindo uma secao de aplicacdo, a secao de aplicacao incluindo
uma superficie de aplicacdo em que o conjunto absorvente pode ser
disposto seletivamente em um estado nao fixado e nao utilizado; e uma
secao de remocao incluindo uma superficie de remogao configurada para a
remogdo do conjunto absorvente do usuario. O método inclui também
acoplar o dispositivo robético separado para a colocacdo de um conjunto
absorvente ndo utilizado e nao fixado a superficie de aplicagdo, de modo
que a superficie voltada para o vestuario é diretamente ou indiretamente
adjacente a superficie de aplicagéo.

BREVE DESCRICAO DAS FIGURAS
[008] A presente divulgacédo sera compreendida mais plenamente
e outras caracteristicas se tornardao evidentes quando for feita referéncia a
seguinte descricdo detalhada da invencéao e as figuras em anexo. As figuras
sdao meramente representativas e ndo se destinam a limitar o escopo das
reivindicacoes.
[009] A Figura 1 é uma vista plana superior de uma fralda, de
acordo com uma modalidade da presente divulgacdo, em uma condi¢cao
ndo dobrada e plana para mostrar uma superficie externa da fralda que
esta voltada para longe do usuario quando a fralda é vestida.
[0010] A Figura 2 é uma vista plana inferior parcialmente cortada da
fralda da Fig. 1 em uma condicdo ndo dobrada e plana para mostrar uma
superficie interna da fralda que esta voltada para o usuario quando a fralda
é vestida.
[0011] A Figura 3 é uma vista frontal da fralda da Fig. 1 em uma

configuracao de uso com o sistema de fixagao fixado.
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[0012] O uso repetido de caracteres de referéncia no presente
relatério descritivo e nas figuras tem como objetivo representar
caracteristicas ou elementos iguais ou analogos da presente divulgacédo. As
figuras sado representativas e ndo estdo necessariamente desenhadas em
escala. Determinadas proporcdes destas figuras podem estar exageradas,
enquanto outras podem estar minimizadas.

DESCRICAO DETALHADA
[0013] De acordo com alguns aspectos da divulgacao, é fornecido
um artigo absorvente que supera pelo menos algumas das deficiéncias das
fraldas convencionais descritas acima.
[0014] Esses recursos se tornardo mais evidentes com referéncia
as figuras acompanhantes. As Figs. 1 e 2 ilustram um aspecto adequado de
uma fralda (amplamente, "um artigo absorvente"), indicado de forma geral
em 110, em uma condi¢ao desdobrada e plana para mostrar uma superficie
externa da fralda 110 que esta voltada para longe do usuéario quando a
fralda 110 é vestida (Fig. 1) e uma superficie interna da fralda que esta
voltada para o usuario quando a fralda 110 é vestida (Fig. 2). As partes da
fralda 110 ilustradas na Fig. 2 estdo cortadas para ilustrar as estruturas
subjacentes. A fralda 110 tem um sentido longitudinal 112 e um sentido
lateral 114. Embora a presente descricdo seja feita no contexto de uma
fralda 110, deve ser entendido que a presente divulgacdo também é
aplicavel a outros artigos absorventes de higiene pessoal, tais como roupas
para incontinéncia para adultos, calcas de treino para criangas, roupas de
banho, e similares.
[0015] Em um aspecto adequado, a fralda 110 é um artigo
absorvente descartavel. Conforme usado aqui, o termo "artigo absorvente
descartavel" se refere aos artigos que absorvem e contém exsudatos
corporais € que sao destinados a serem descartados apdés um periodo
limitado de uso. Os artigos ndo sédo destinados a serem lavados ou de outra
forma rearmazenados para reutilizagdo. Os artigos podem ser colocados

contra ou em proximidade ao corpo de um usuario para absorver e conter
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varios exsudatos liberados pelo corpo. Entende-se que em outros aspectos
adequados, a fralda 110 pode ser reutilizavel. Ou seja, a fralda 110 pode
ser destinada a multiplos usos sem se afastar de alguns aspectos desta
divulgagao.

[0016] No sentido longitudinal 112, a fralda 110 define uma parte
frontal 116, uma parte traseira 118 e uma parte entrepernas 120 que se
estende entre e conecta a parte frontal e parte traseira. A fralda 110 inclui
um forro do lado do corpo 130, uma cobertura externa 132 e um nucleo
absorvente 134 localizado entre o forro do lado do corpo 130 e a cobertura
externa 132. O forro do lado do corpo 130, a cobertura externa 132 e o
nucleo absorvente 134 definem, coletivamente, um conjunto absorvente. O
conjunto absorvente pode ser de qualquer forma adequada, incluindo, por
exemplo, geralmente em forma de |, conforme ilustrado nas Figs. 1 e 2.
Conforme usado aqui, a referéncia a parte frontal 116 refere-se aquela
parte da fralda 110 que esta geralmente localizada na frente de um usuario
quando em uso. A referéncia a parte traseira 118 refere-se a parte da fralda
110 geralmente localizada na traseira do usudrio quando em uso, e a
referéncia a parte entrepernas 120 refere-se aquela parte que esta
geralmente localizada entre as pernas do usuario quando em uso.

[0017] No aspecto ilustrado, a parte traseira 118 inclui uma borda
traseira de cintura reta 138 e a parte frontal 116 inclui uma borda frontal de
cintura reta 140. Conforme usado neste documento, "borda reta" refere-se
as bordas que sao substancialmente livres de curvas, dobras, angulos, nés
ou irregularidades. Entende-se, entretanto, que a cintura traseira 138 e a
cintura frontal 140 podem ser cortadas em qualquer forma adequada,
conforme é conhecido na técnica (por exemplo, arqueadas). Conforme visto
nas Figs. 1 e 2, a fralda 110 tem bordas laterais longitudinais opostas 128
que se estendem entre a borda de cintura posterior 138 e a borda de
cintura frontal 140. Na modalidade ilustrada, cada uma das bordas laterais
128 inclui uma parte arqueada para definir uma parte de uma abertura da

perna durante o uso da fralda 110.
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[0018] O forro do lado do corpo 130 da fralda 110, conforme
ilustrado na Fig. 2, define uma superficie voltada para o corpo que é
destinada a ser usada adjacente e em contato direto com o corpo do
usuario. O forro do lado do corpo 130 é adequadamente maleavel, de
sensacao suave e nao-irritante a pele do usuario. O forro do lado do corpo
130 pode ser menos hidrofiico que o ndcleo absorvente 134 e
suficientemente poroso para ser permeavel a liquidos. O forro do lado do
corpo 130 pode ser fabricado a partir de uma ampla selecdo de materiais
de trama adequados, tais como espumas porosas, espumas reticuladas,
peliculas plasticas furadas, fibras naturais (por exemplo, fibras de madeira
ou algodao), fibras sintéticas (por exemplo, fibras de poliéster ou
polipropileno), ou uma combinacao de fibras naturais e sintéticas. O forro
do lado do corpo 130 é adequadamente adaptado para isolar a pele do
usuario dos liquidos e da umidade mantidos pelo nucleo absorvente 134.

[0019] A cobertura externa 132 da fralda 110, que é ilustrada na
Fig. 1, define uma superficie voltada para o vestuario que € destinada a ser
usada adjacente a vestimenta do usuario. Em um aspecto adequado, a
cobertura externa 132 é uma pelicula de polietiieno. Em outro aspecto
adequado, a cobertura externa 132 compreende uma trama fibrosa tecida
ou nao tecida que foi total ou parcialmente construida ou tratada para
atribuir um nivel desejado de impermeabilidade a liquidos para as regides
selecionadas da cobertura externa 132 que estejam adjacentes ou
proximas ao nucleo absorvente 134. Por exemplo, uma cobertura externa
semelhante a roupa 132 pode ser composta de tecido spunbond de
polipropileno que é laminado e termicamente ligado a uma pelicula de
polipropileno afinada por estiramento. A cobertura externa 132 pode incluir
um material "respiravel" microporoso que permite que vapores escapem da
fralda 110, enquanto ainda impede que os exsudatos liquidos atravessem.
Por exemplo, a cobertura externa 132 pode ser composta de uma pelicula
de polimero microporosa ou um tecido nao tecido que foi revestido ou, de

outra forma tratado para atribuir um nivel desejado de impermeabilidade a

Peticdo 870200086406, de 10/07/2020, pag. 18/52



9/28

liquidos. A cobertura externa 132 também pode estar em relevo ou, de
outra forma, fornecida com um acabamento fosco para exibir uma
aparéncia mais esteticamente agradavel.

[0020] O forro do lado do corpo 130 e a cobertura externa 132 séo
geralmente unidas numa relacdo de frente com o nucleo absorvente 134
localizado entre os mesmos. O forro do lado do corpo 130 e a cobertura
externa 132 podem ser unidos uns aos outros ao redor da periferia externa
da fralda 110 por quaisquer meios conhecidos aos versados na técnica, tais
como ligacoes adesivas, ligacbes ultrassonicas, ligagdes térmicas, e
similares, e combinacdes dos mesmos. Conforme usado aqui, o termo "unir",
e derivados do mesmo, abrangem configuracbes em que um elemento é
diretamente preso ao outro elemento, afixando-se o elemento diretamente ao
outro elemento, e as configuragbes em que o elemento é indiretamente
preso ao outro elemento, afixando-se o elemento ao(s) elemento(s)
intermediario(s) que, por sua vez, &(sao) afixado(s) ao outro elemento.

[0021] Conforme mencionado acima, o nucleo absorvente 134 é
posicionado entre o forro do lado do corpo 130 e a cobertura externa 132.
O nucleo absorvente 134 € geralmente conformavel e capaz de absorver e
reter os exsudatos corporais liquidos. O nucleo absorvente 134 pode incluir
o material superabsorvente, fibras descontinuas, fibras ligantes, e similares,
e combinacbes dos mesmos, como € conhecido na técnica. O nucleo
absorvente 134 pode ter qualquer um dentre uma série de formas e
tamanhos. Por exemplo, o ndcleo absorvente composto 134 pode ser
retangular, em forma de |, ou em forma de T. O tamanho e a capacidade
absorvente do nucleo absorvente 134 devem ser compativeis com o
tamanho do usuario pretendido e a carga de fluido atribuida pelo uso
pretendido da fralda.

[0022] Em uma modalidade adequada, a fralda 110 pode incluir
uma parte de pico (ndo mostrada) disposta entre o nucleo absorvente 134 e
o forro do lado do corpo 130. A parte de pico serve para coletar

rapidamente e manter temporariamente os liquidos armazenados pelo
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usuario e, entao, liberar os liquidos para o nucleo absorvente 134. Varios
materiais tecidos e nao-tecidos podem ser usados para construir a parte de
pico. Por exemplo, a parte de pico pode ser uma camada de uma trama
spunbond ou meltblown de fibras de poliolefina. A parte de pico também
pode ser uma trama cardada ligada de fibras naturais e sintéticas. A parte
de pico pode ser um material substancialmente hidrofébico e,
opcionalmente, pode ser tratada com um surfactante ou, de outra forma,
atribuir um nivel desejado de molhabilidade e hidrofilia.

[0023] A fralda 110 também inclui um par de bainhas de perna
elasticas que se estendem longitudinalmente 136. As bainhas de perna 136
sao adaptadas para se ajustar ao redor das pernas de um usuario durante o
uso e servem como uma barreira mecéanica para o fluxo lateral de
exsudatos corporais. Em uma modalidade adequada, as bainhas da perna
136 podem ser formadas pelas partes da cobertura externa 132 e/ou do
forro do lado do corpo 130, que se estende além dos lados longitudinais do
ndcleo absorvente 134. Em outra modalidade adequada, as bainhas de
perna 136 podem ser formadas a partir de materiais separados (por
exemplo, filamentos de elasticos de perna) unidos a cobertura externa 132
e/ou ao forro do lado do corpo 130.

[0024] A fralda 110 pode incluir ainda um elastico de cintura frontal
(ndo mostrado) e/ou um elastico de cintura traseiro 146. Na modalidade
ilustrada, por exemplo, a fralda 110 tem um elastico de cintura traseiro 146,
mas ndo um elastico de cintura frontal. O elastico de cintura traseiro 146 é
disposto para puxar e manter a fralda 110 contra o usuario, particularmente
contra a cintura do usudrio, como sera mais detalhadamente discutido.
[0025] Os materiais adequados para uso na formagao de bainhas
de perna 136 e/ou elasticos de cintura 146 sdo conhecidos aos versados na
técnica. Exemplos destes materiais sdo filamentos ou fitas de um material
polimérico e elastomérico, que sdo aderidas a fralda 110 em uma posi¢cao
esticada, ou que sao fixadas a fralda enquanto a fralda é plissada, de modo

que as forcas constritivas elasticas sado transmitidas a fralda. As bainhas de
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perna 136 e/ou os elasticos de cintura 146 podem ter qualquer
configuragdo que forneca o desempenho desejado. As bainhas de perna
136 podem ser geralmente retas ou opcionalmente curvas (conforme
ilustrado nas Figs. 1 e 2) para se ajustar mais estreitamente aos contornos
das pernas do usuario. Conforme usado neste documento, "elastico",
"elastomérico" e similares referem-se a capacidade de um material ou
composto de ser alongado em pelo menos cerca de 50 por cento e, apés o
relaxamento, retornar para dentro de pelo menos 50 por cento de seu
comprimento original.

[0026] As bainhas de perna 136 e/ou elasticos de cintura 146
podem ser fixados a fralda 110 de qualquer forma conhecida aos versados
na técnica. Por exemplo, as bainhas de perna 136 e/ou elasticos de cintura
146 podem ser unidos a fralda 110 por ligacédo ultrassénica, ligacao térmica,
ligacdo adesiva e similares, e combinagdes dos mesmos.

[0027] A fralda 110 também pode incluir um par de barreiras de
contencdo (ndo mostradas) que se estendem longitudinalmente ao longo da
fralda e sdo adaptadas para proporcionar uma barreira ao fluxo lateral dos
exsudatos corporais. As barreiras de contencdo podem ser conectadas ao
forro do lado do corpo 130, ou a outros componentes, conforme é
conhecido na técnica. As configuracbes adequadas das barreiras de
contengdo sdo descritas, por exemplo, na Patente de n® U.S. 5.599.338
emitida em 4 de fevereiro de 1997, para K. Enloe, cuja plenitude da qual é
incorporada neste documento a titulo de referéncia.

[0028] Conforme visto nas Figs. 1 e 2, a parte traseira 118 da fralda
inclui um par de abas traseiras, indicadas de forma geral em 122. Em uma
modalidade adequada, as abas traseiras 122 podem ser formadas a partir
de extensdes do forro do lado do corpo 130, da cobertura externa 132, ou
de combinacdes do forro do lado do corpo e da cobertura externa 132. Em
outro aspecto adequado e conforme ilustrado nas Figs. 1 e 2, as abas
traseiras 122 podem ser formadas como componentes separados e fixadas

ao forro do lado do corpo 130, a cobertura externa 132, ou ao forro do lado
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do corpo e a cobertura externa 132, conforme é conhecido na técnica. No
aspecto ilustrado, as abas traseiras 122 sdo fixadas a superficie voltada
para o corpo do forro do lado do corpo 130 de modo que a parte fixada das
abas 122 esteja disposta entre o corpo do usuario e o forro do lado do
corpo 130 quando a fralda 110 é vestida.

[0029] Em um aspecto adequado, cada uma das abas traseiras 122
inclui uma parte elastomérica 150, uma parte nao elastomérica 152 e um
primeiro componente de fixagdo primario 124 montado na parte nao
elastomérica 152 (Fig. 2). Cada uma das partes elastoméricas 150 tem uma
borda proximal 154, uma borda distal oposta 156, uma borda superior 158 e
uma borda inferior 160. Conforme visto na Fig. 2, a borda proximal 154 de
cada uma das partes elastoméricas 150 é espacada interiormente a partir
da respectiva borda lateral 128 da fralda 110, de modo que uma parte da
parte elastomérica 150 se sobrepde ao forro do lado do corpo 130. A parte
de cada uma das porcoes elastoméricas 150 que se sobrepde ao forro do
lado do corpo 130 é ligada (por exemplo, ligagao adesiva, ligacao térmica,
ligacdes térmica e adesiva) a pelo menos o forro do lado do corpo 130. Em
outro aspecto adequado, o componente elastico 150 pode ser eliminado e
toda a aba traseira 122 pode ser construida a partir do componente nao
elastico 152.

[0030] Na modalidade ilustrada nas Figs. 1 e 2, a borda proximal
154 e a borda distal 156 de cada uma das partes elastoméricas 150 séo
geralmente paralelas umas as outras e ambas sdo retas (isto é, lineares).
Em um aspecto adequado, a borda proximal 154 tem um comprimento de
cerca de 2 polegadas (5,1 centimetros) a cerca de 7 polegadas (17,8
centimetros), preferencialmente de cerca de 3 polegadas (7,6 centimetros)
a cerca de 6 polegadas (15,2 centimetros) e, mais preferencialmente, de
cerca de 3,5 polegadas (8,9 centimetros) a cerca de 5,5 polegadas (14,0
centimetros). A borda distal 156 tem um comprimento de cerca de 0,25
polegada (0,635 centimetro) a cerca de 6 polegadas (15,24 centimetros), e

preferencialmente de cerca de 1 polegada (2,54 centimetros) a cerca de 3
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polegadas (7,6 centimetros). Além disso, a razdo entre o comprimento da
borda distal 156 e a borda proximal 154 é adequadamente de cerca de 1:28
a cerca de 3:4 e, preferencialmente, de cerca de 1:10 a cerca de 2:3 e,
mais preferencialmente, de cerca de 1:4 a cerca de 1:2.

[0031] Ambas as bordas superior e inferior 158, 160 tém os
primeiros segmentos 162 que sao geralmente paralelos uns aos outros e
geralmente perpendiculares as respectivas bordas proximais 154. Cada um
dos primeiros segmentos 162 geralmente corresponde a parte de cada uma
das partes elastoméricos 150 que se sobrepde ao forro do lado do corpo
130. No aspecto ilustrado, os primeiros segmentos 162 das bordas
superiores 158 da porcao elastomérica 150 sdo espacados da borda
traseira de cintura 138. Entende-se, no entanto, que 0s primeiros
segmentos 162 podem ser alinhados com a borda traseira da cintura 138
da fralda 110.

[0032] Os segundos segmentos 164 de cada uma das bordas
superior e inferior 158, 160 sdao geralmente coaxiais e se estendem em
direcdo uma a outra geralmente perpendiculares aos primeiros segmentos
162. No aspecto ilustrado, o segundo segmento 164 da borda inferior 160
tem um comprimento maior que o comprimento do segundo segmento da
borda superior 158. E entendido, no entanto, que os segundos segmentos
164 das bordas superior e inferior 158, 160 podem ter qualquer
comprimento adequado.

[0033] Cada uma das partes elastoméricas ilustradas 150 inclui um
terceiro segmento 166 que interconecta os segundos segmentos 164 a
respectiva borda distal 156. No aspecto ilustrado, os terceiros segmentos
166 sdao geralmente imagens espelhadas uns dos outros. Entende-se, no
entanto, que os terceiros segmentos 166 podem ter qualquer forma
adequada e que os terceiros segmentos das bordas superiores 158 podem
ter uma forma que é diferente da forma dos terceiros segmentos das bordas
inferiores 160.

[0034] As porcdes elastoméricas 150 das abas traseiras 122 podem

Peticdo 870200086406, de 10/07/2020, pag. 23/52



14 /28

ser formadas de qualquer tipo de material elastomérico capaz do mesmo
desempenho conforme descrito aqui. Em outro aspecto adequado, o
material elastomérico serd estirdvel em pelo menos um sentido (por
exemplo, no sentido lateral 114 da fralda 110, como visto nas Figs. 1 e 2) e,
alternativamente, o material elastomérico sera estiravel em dois sentidos
(por exemplo, no sentido longitudinal 112 e no sentido lateral da fralda,
como visto nas Figs. 1 e 2). Adequadamente, quando o material
elastomérico € estiravel em um unico sentido, o sentido de estiramento do
material elastomérico sera orientado de modo a proporcionar forcas
elastoméricas que tendem a puxar as partes frontal e traseira do artigo em
direcdo uma a outra, de modo que o artigo seja mantido ao redor da cintura
de um usuério.

[0035] Em um aspecto adequado, o material elastomérico do qual
as porcoes elastoméricas 150 das abas traseiras 122 sao formadas é capaz
de ser alongado em pelo menos cerca de 50 por cento, alternativamente
em pelo menos cerca 100 por cento, alternativamente em pelo menos cerca
de 130 por cento. Apdés o alongamento a 50 por cento (se o material
elastomérico for capaz de ser alongado a ndo mais que 100 por cento) ou
100 por cento (se o material elastomérico for capaz de ser alongado a mais
de 100 por cento), o material elastomérico se recuperara adequadamente a
pelo menos cerca de 50 por cento de seu comprimento original,
alternativamente a pelo menos cerca de 80 por cento de seu comprimento
original. O material elastomérico pode ser um material inerentemente
elastomérico, ou seja, um que seja formado em um estado elastomeérico, ou
pode ser tornado elastomérico através da formacdo subsequente ao
processamento. Por exemplo, o material elastomérico pode ser ativado por
calor ou pressado. As porcdes elastoméricas 150 das abas traseiras 122
podem ser formadas a partir de um material laminado estiravel (stretch-
bonded-laminate (SBL)), um material laminado estiravel em Unico sentido
(neck-bonded-laminate (NBL)), uma pelicula elastomérica, um material de

espuma elastomeérica, ou similares.
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[0036] Cada uma das partes ndo elastoméricas 152 das abas
traseiras 122 é fixada a uma respectiva dentre as porcoes elastoméricas
150, e os primeiros componentes de fixacdo primarios 124 (tal como um
material de gancho) s&o, por sua vez, dispostos nas partes nao
elastoméricas 152. Conforme ilustrado nas Figs. 1 e 2, as partes nao
elastoméricas 152 das abas traseiras 122 se estendem, em parte,
transversalmente para fora da respectiva porcdo elastomérica 150 e o
primeiro componente de fixacado primario 124 de cada uma das partes nao
elastoméricas 152 é configurado para se encaixar num componente de lago
disposto na regiao frontal de cintura 116 da fralda 110 na configuragéo de
uso, conforme sera discutido mais detalhadamente.

[0037] Conforme melhor visto na Fig. 2, cada uma das partes néao
elastoméricas 152 ilustradas inclui ainda uma regido de aderéncia 168
transversalmente para fora do primeiro componente de fixagao primario 124
para uso na aderéncia manual e manipulacdo da parte ndo elastomérica e,
mais amplamente, da respectiva aba traseira 122 em relacao a fralda 110.
A regido de aderéncia 168 é nao fixavel a fralda 110. O termo "néo fixavel",
conforme usado neste caso, significa que a regidao de aderéncia 168 nao é
de fixagao liberavel ou, de outra forma, removivel em relagdo a fralda 110.
Em um aspecto, a regido de aderéncia 168 se estende transversalmente
para fora do respectivo primeiro componente de fixagao primario 124 numa
distancia de pelo menos cerca de 1 mm, bem como no intervalo de cerca
de 1 mm a cerca de 10 mm para fornecer material desafixado suficiente
para aderir e puxar facilmente a parte ndo elastomérica 152.

[0038] A fralda 110 pode ser seletivamente movida a partir da
configuragcdo nao fixada, conforme ilustrado nas Figs. 1 e 2, para uma
configuracdo fixada ou de uso, conforme ilustrado na Fig. 3, através da
fixacdo da regido traseira de cintura 118 (e, mais especificamente, das abas
traseiras 122) a regido frontal de cintura 116 usando sistema de fixacdo do
artigo 170 para definir uma configuragdo de uso tridimensional da fralda

com uma abertura de cintura 172 e um par de aberturas de perna 174.
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Embora a fralda 110 ilustrada na Fig. 3 mostre uma regido de cintura
traseira 118 (e, mais especificamente, as abas traseiras 122) se
sobrepondo a regido de cintura frontal 116 apds a conexao a mesma, que €
conveniente, a fralda 110 também pode ser configurada de modo que a
regido de cintura frontal 116 se sobreponha a regido de cintura traseira 118,
quando conectada.

[0039] De acordo com alguns aspectos, o sistema de fixacdo do
artigo 170 inclui um sistema de fixagdo primario. O sistema de fixacdo
primario inclui os primeiros componentes de fixagdo primarios 124
dispostos nas partes ndo elastoméricas 152 das abas traseiras 122 e pelo
menos um segundo componente de fixagdo primario correspondente 176
que é adaptado para o encaixe fixavel novamente aos primeiros
componentes de fixacdo primarios 124. Em um aspecto adequado, uma
superficie externa de cada um dos componentes de fixacdo primarios 124,
176 inclui uma pluralidade de elementos de encaixe. Mais especificamente,
os elementos de encaixe dos primeiros componentes de fixacdo primarios
124 sao adaptados para se encaixar e desencaixar repetidamente,
correspondendo aos elementos de encaixe dos segundos componentes de
fixacdo primarios 176 para prender de forma liberavel a fralda 110 em sua
configuracao de uso.

[0040] Os componentes de fixacao primarios 124, 176 podem incluir
quaisquer elementos de fixacdo reutilizaveis adequados para artigos
absorventes, tais como fechos adesivos, fechos coesivos, fechos
mecanicos, ou semelhantes. Em um aspecto adequado, os componentes
de fixacdo primarios 124, 176 compreendem componentes de fixacao
mecanicos, tais como fixadores de gancho e lagco. Por exemplo, os
componentes de gancho e laco adequados podem ser fornecidos através
do intertravamento de materiais em forma geométrica. Conforme usado
neste documento, o "gancho" se refere amplamente a um fixador mecéanico
adequado adaptado para encaixar os componentes de laco incluindo, por

exemplo, ganchos, bulbos, cogumelos, pontas de flecha, esferas em
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hastes, hastes, estruturas que tem hastes que encaixam a espuma, tal
como uma espuma de célula aberta ou similar, etc. Outros componentes de
fixacdo mecanica adequados incluem componentes de unido machos e/ou
fémeas, fivelas, fechos, ou similares. No aspecto ilustrado, os primeiros
componentes de fixacdo primarios 124 compreendem fixadores de gancho
e 0s segundos componentes de fixagdo primarios 176 compreendem um
fixador de lagco complementar disposto na superficie externa da cobertura
externa 132. Alternativamente, os primeiros componentes de fixacdo
primarios 124 podem incluir elementos de fixacdo de alca e os segundos
componentes de fixagcdo primarios 176 podem incluir elementos de fixacao
de gancho complementares.

[0041] A forma, a densidade e a composi¢cdo de polimero dos
ganchos e lagos podem ser selecionadas para se obter o nivel desejado de
encaixe entre os componentes de fixacdo primarios 124, 176. Um material
de gancho mais agressivo pode compreender um material com uma altura
de gancho média maior e/ou porcentagem maior de ganchos
direcionalmente alinhados.

[0042] Em alguns aspectos, a superficie voltada para o exterior da
cobertura externa 132 da fralda 110 € adequadamente construida para
definir o segundo componente de fixacdo primario 176, que é um fixador de
laco. Ou seja, a cobertura externa 132 em si pode ser formada de um
material que define o segundo componente de fixacdo primaria 176 (por
exemplo, laminado de filamento vertical (vertical flament laminate (VFL)) ou
outro material adequado).

[0043] Em outra modalidade adequada e conforme ilustrado na Fig.
3, 0 segundo componente de fixacado primario 176 pode ser formado como
um componente separado e fixado a superficie externa da cobertura
externa 132 da fralda. Mais especificamente, uma tira, indicada geralmente
em 180, incluindo o material de fixacao de laco, é fixada a regido de cintura
frontal 116 da fralda 110.

[0044] O artigo absorvente ou fralda 110 é fornecido com recursos
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que ajudam um dispositivo robético a ver, alinhar-se com e agarrar o artigo
absorvente 110. Com essa assisténcia, o dispositivo robotico pode ser
usado para a remocao e a colocacao de um artigo absorvente descartavel
110. Esté incluida uma série de recursos do artigo absorvente que, quando
combinados como um sistema, habiltam uma aplicacdo do artigo
absorvente robdtico. Esses recursos incluem informacdes integradas ao
artigo absorvente 110 ou elementos adjacentes, tais como embalagens,
para permitir ao sistema robaotico identificar elementos de design cruciais e
interagir com eles. Incluido nesses recursos ha um recurso de
manipulacao-habilitacdo 200 configurado para auxiliar a manipulacédo pés-
varejo do artigo absorvente 110 pelo dispositivo robotico. A manipulacéao
pds-varejo refere-se a manipulacdo do artigo absorvente 110 em um
ambiente do consumidor ou cuidador apds o artigo absorvente 110 ter sido
comprado ou adquirido por um consumidor.

[0045] Existem duas modificacbes de produto primario que
possibilitam esse sistema. A primeira é uma modificagdo no produto, para
permitir a um sistema robético agarrar ou manipular o artigo absorvente
110. Isso permitira ao sistema abrir o pacote do artigo, segurar um artigo
absorvente 110, retirar o artigo absorvente 110 do saco e transporta-lo para
a superficie de troca. O sistema pode entdo abrir o artigo absorvente 110
para aplicacdo, de modo que o usuario pode ser colocado sobre ele, e
entdo segurar e apertar os fixadores no artigo absorvente 110. Para a
remocgao do artigo, os fixadores novamente precisam ser agarrados, soltos,
e o artigo absorvente 110 desdobrado, para que 0 usuario possa ser
removido da proximidade do artigo absorvente 110. O artigo absorvente
110 entdo precisa ser embrulhado para descarte. Regides de aderéncia na
borda dobrada do artigo absorvente 110 permitirdo a um sistema segurar e
remover os artigos absorventes 110 do saco.

[0046] Em um aspecto da presente divulgacdo, o recurso de
manipulacao-habilitacdo 200 inclui um elemento de encaixe 210 disposto na

superficie voltada para o vestuario ou voltada para o corpo de cada um do
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par de orelhas 122, em que cada elemento de encaixe 210 € configurado
para envolver seletivamente o dispositivo robético. Para ser capaz de
fechar o artigo absorvente 110 em torno de um usuério, o dispositivo
robético deve ser capaz de agarrar ou envolver as orelhas 122 para coloca-
las ao redor do usuario e encaixar os componentes de fixacdo nas orelhas
122 com os componentes de fixacdo na frente do artigo absorvente 110. O
elemento de encaixe 210 pode ser material de gancho, material de laco, um
fecho, um adesivo, um coesivo, ou qualgquer outro meio adequado para
auxiliar o dispositivo robotico a envolver o artigo absorvente 110. Em um
exemplo especifico, ndo limitante, o material de laco pode ser disposto nas
orelhas 122 do artigo absorvente 110, além das estruturas ja presentes no
artigo absorvente 110, ou como uma caracteristica inerente de uma das
estruturas do artigo absorvente 110. Neste exemplo, o dispositivo robdtico é
fornecido com material de gancho para permitir ao material de gancho do
dispositivo robético encaixar-se com o material de lago do artigo absorvente
110, permitindo assim que o dispositivo robético manipule o artigo
absorvente 110. Outros aspectos incluem abas que se estendem e séo
agarradas por dedos ou ganchos automatizados, ou sistemas mecanicos
que podem ser pingados ou apertados.

[0047] Um segundo conjunto de modificagbes permite a visdo do
sistema, usando as bordas do produto e outras estruturas que séao
identificaveis. Por exemplo, um sistema robdtico pode ser projetado para ter
uma fonte de luz ultravioleta (UV) e sensores que detectam o adesivo de
construcéo fluorescente usado no artigo absorvente 110. A fluorescéncia do
adesivo distingue confiantemente o artigo absorvente 110 do meio
envolvente e realca seu contorno, permitindo a um sistema robético agarrar
o artigo absorvente 110 nos locais desejados para trocar com seguranga o
artigo absorvente 110. Adesivos termo-fundiveis utilizados na fabricagao de
fraldas e calcas atualmente contém corantes UV que apresentam
fluorescéncia sob UV (luz negra), entdo esta solucdo é econbmica. A

fluorescéncia € vista apenas sob a luz UV, entdo a estética do artigo
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absorvente 110 n&o é afetada sob luz normal.

[0048] simbolos que ha designs visualmente distintos permitirdo ao
sistema identificar as bordas do produto (perimetro), a borda dobrada do
artigo absorvente 110, os fixadores e as areas as quais os fixadores devem
se anexar. Adesivos de cédigo QR ou outras etiquetas de identificacao
colocados ou impressos na cobertura exterior 132 ou similares sao lidos
pelos sensores Opticos no sistema robdtico. O sistema robético € entao
ligado a informagdes sobre o artigo absorvente 110, incluindo a localizagao
dos elementos de design, como configuragdo do fixador e tamanho do
produto e informacdes funcionais, incluindo a capacidade de absorcao,
género, tamanho, etc. do artigo absorvente 110. Essas informagdes
também permitem ao sistema robdtico cuidar de qualquer numero de
usuarios, usando qualquer numero de tipos de produtos diferentes,
tamanhos, etc. em cada crianga.

[0049] Em outro aspecto da presente divulgagao, o recurso de
manipulagao-habilitagdo 200 inclui simbolos de alinhamento 220 e/ou
simbolos de fixador 230 dispostos em uma ou ambas as superficies voltada
para o corpo e voltada para o vestuario do artigo absorvente 110. Simbolos
de alinhamento 220 sdo simbolos visuais que um sistema automatizado
pode usar para entender o posicionamento do artigo absorvente 110 nas
trés dimensodes. Por exemplo, em uma etapa preliminar para a aplicacao de
um artigo absorvente 110, o artigo absorvente 110 é aberto e colocado
plano, para que um usuario possa ser posicionado sobre o artigo
absorvente 110. Da mesma forma, simbolos de fixador 230 sao simbolos
visuais que permitem que o sistema automatizado perceba o
posicionamento do sistema de fixagdo do artigo absorvente 110. Esta
funcdo € importante para permitir que o sistema roboético seja capaz de
manipular as orelhas 122 e fixadores. Em outras palavras, o sistema
precisa ser capaz de ver os prendedores e distingui-los do resto do artigo
absorvente 110 e de determinar se os fixadores estdo abertos e

espalhados.
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[0050] Em ainda outro aspecto da presente divulgacao, o recurso
de manipulagdo-habilitacdo 200 inclui simbolos de manipulacdo 240
dispostos em uma ou ambas as superficies voltada para o corpo e voltada
para o vestuario do artigo absorvente 110. Simbolos de manipulacao 240
sao simbolos visuais que indicam para um sistema automatizado onde
envolver o artigo absorvente 110, para ser capaz de posicionar o artigo
absorvente 110 corretamente e certificar que o artigo absorvente 110 esteja
corretamente aberto e plano. Por exemplo, simbolos de manipulagdo 240
podem ser dispostos na parte superior e na parte inferior do artigo
absorvente 110 para indicar os pontos em que 0 sistema automatizado
deve agarrar ou envolver o artigo absorvente 110.

[0051] Os simbolos de alinhamento, fixador e manipulagdo 220,
230, 240 podem ser de qualquer desenho apropriado, forma, padrao, cor,
tamanho e densidade que permitam ao sistema roboético automatizado
perceber, diferenciar e identificar os simbolos de alinhamento, fixador e
manipulacdo 220, 230, 240. Em varios aspectos, os simbolos de
alinhamento, fixador e manipulacdo 220, 230, 240 podem ser qualquer
coisa que se destaca da fralda, é distinguivel pelo sistema robdético e é
associavel a elementos especificos do artigo absorvente 110. Por exemplo,
os simbolos de alinhamento, fixador e manipulagcdo 220, 230, 240 podem
ser alfanuméricos ou geométricos, podem ser sélidos ou sombreados, nao
sélidos ou ndo sombreados, ou parcialmente solidos ou sombreados, ou
pode ser formas complexas ou combinadas. Nos exemplos ilustrados na
Fig. 2, a borda de uma abertura de perna pode ser indicada por formas
cruciformes e o lado esquerdo do painel frontal pode ser indicado por
circulos solidos. O centro do artigo absorvente 110 pode ser indicado por
uma cruz dentro de um quadrado e as bordas de cintura podem ser
indicadas por retangulos parcialmente sélidos ou sombreados. Nos ultimos
simbolos, o arranjo de partes sélidas e ndo sélidas dos retdngulos pode
fornecer informagdes adicionais para o sistema robatico.

[0052] Os simbolos de alinhamento, fixador e manipulagdo 220,
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230, 240 podem ser aplicados ao artigo absorvente 110 por qualquer
método adequado, incluindo jato de tinta ou outras formas de impresséao, ou
podem ser anexados ao artigo absorvente 110 por qualquer meio
apropriado. Os simbolos de alinhamento, fixador e manipulagdo 220, 230,
240 podem ser aplicados usando tintas ou adesivos que sdo visiveis no
espectro visivel e, portanto, visiveis ao olho humano, ou os simbolos de
alinhamento, fixador e manipulacdo 220, 230, 240 podem ser aplicados
usando tintas ou adesivos que sdo visiveis no espectro ultravioleta e,
portanto, invisiveis ao olho humano. Qualquer combinagdo de tintas e
adesivos pode ser usada para tornar alguns ou todos os simbolos de
alinhamento, fixador e manipulagado 220, 230, 240 visiveis ou invisiveis ao
olho humano.

[0053] Em outros aspectos, qualquer combinacdo de simbolos e
informacdes pode ser uma parte dos desenhos graficos do artigo absorvente
110, ou pode ser incluida na embalagem do artigo absorvente 110.

[0054] Em qualquer destes aspectos, o recurso de manipulacéo-
habilitacdo 200 esta configurado para auxiliar a manipulagdo pés-varejo do
artigo absorvente 110 pelo dispositivo roboético, fornecendo ajuda para
alinhar o dispositivo robético ao artigo absorvente 110, fornecendo parte de
uma interface mecéanica entre o dispositivo robético e o artigo absorvente
110, ou fornecendo ambos.

[0055] Em um aspecto da presente divulgagcdao, o sistema
automatizado também pode incluir uma estacdo de troca do artigo
absorvente. A estacdo de troca inclui uma secédo de aplicagao incluindo
uma superficie de aplicacdo em que o artigo absorvente 110 pode ser
disposto em um estado nao fixado nao utilizado. A estacdo de troca
também pode incluir uma secdo de remocdao, incluindo uma superficie de
remocao configurada para a remocao do artigo 110 absorvente do usuario.
[0056] O sistema automatizado pode incluir uma funcéo de registro
que grava automaticamente os dados de troca, para garantir que um

padrao de atendimento seja atendido. Exemplos dos dados que podem ser
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registrados incluem mudancga de tempo, duracao de tempo em um artigo
absorvente molhado 110, o tempo que levou para trocar o usuario,
produtos/regime de limpeza, que artigo absorvente 110 foi aplicado,
guantos sobraram no inventario e a condicao da pele.

[0057] Em um primeiro aspecto particular, um sistema para remover
e vestir um artigo absorvente descartavel usando um dispositivo robético
separado inclui um conjunto absorvente incluindo extremidades
longitudinalmente opostas, laterais transversalmente opostas, uma regiao
dianteira de cintura, uma regido traseira de cintura e uma regiao
entrepernas se estendendo longitudinalmente entre e interligando as
regibes de cintura dianteira e traseira, uma camada interna permeavel a
liquidos voltada para o usuario, que define parcialmente uma superficie
voltada para o corpo, uma camada externa voltada para longe do usuario,
que define uma superficie voltada para o vestuario, um corpo absorvente
disposto entre as camadas interna e externa, pelo menos uma dentre as
camadas interna e externa definindo as extremidades longitudinalmente
opostas e as laterais transversalmente opostas do conjunto absorvente, o
corpo absorvente tendo um par de laterais que se estendem
longitudinalmente e um par de extremidades que se estendem
transversalmente, cada uma das laterais que se estendem
longitudinalmente do corpo absorvente sendo separada para dentro a partir
de uma respectiva lateral das laterais transversalmente opostas do conjunto
absorvente. O conjunto absorvente também inclui um par de orelhas
estendendo-se transversalmente para fora das laterais opostas do conjunto
absorvente na regido posterior de cintura, em que cada uma das orelhas
inclui uma superficie voltada para o corpo com um primeiro componente de
fixacdo primario que é seletivamente encaixavel com o segundo
componente de fixagdo primario na regido frontal de cintura do conjunto
absorvente em uma configuracéo de uso do artigo, e uma superficie voltada
para o vestuario oposta a superficie voltada para o corpo. O artigo

absorvente também inclui um recurso de manipulacdo-habilitacdo
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configurado para auxiliar a manipulacdo pds-varejo do artigo absorvente
pelo dispositivo robético.

[0058] Um segundo aspecto particular inclui o aspecto 1, em que o
recurso de manipulagao-habilitacédo inclui um elemento de encaixe disposto
na superficie voltada para o vestuario de cada um do par de orelhas, cada
elemento de encaixe configurado para envolver seletivamente o dispositivo
robdtico.

[0059] Um terceiro aspecto particular inclui um ou mais dos
aspectos 1 e 2, em que o elemento de encaixe & selecionado dentre
material de gancho, material de lagco, um fecho, um adesivo e um coesivo.
[0060] Um quarto aspecto particular inclui um ou mais dos aspectos
1-3, em que o recurso de manipulagao-habilitacdo inclui simbolos de
alinhamento e simbolos de fixador dispostos em uma dentre as superficies
voltada para o corpo e voltada para o vestuario do conjunto absorvente.
[0061] Um quinto aspecto particular inclui um ou mais dos aspectos
1-4, em que os simbolos de alinhamento e os simbolos de fixador séo
visiveis no espectro da luz visivel.

[0062] Um sexto aspecto particular inclui um ou mais dos aspectos
1-5, em que os simbolos de alinhamento e os simbolos de prendedor séo
visiveis sob luz ultravioleta e invisiveis no espectro da luz visivel.

[0063] Um sétimo aspecto particular inclui um ou mais dos aspectos
1-6, em que o recurso de manipulacdo-habilitacdo simbolos de
manipulacao dispostos em uma dentre as superficies voltada para o corpo
e voltada para o vestuario do conjunto absorvente.

[0064] Um oitavo aspecto particular inclui um ou mais dos aspectos
1-7, em que os simbolos de manipulacado sdo visiveis no espectro da luz
visivel.

[0065] Um nono aspecto particular inclui um ou mais dos aspectos
1-8, em que os simbolos de manipulacao sdo visiveis sob luz ultravioleta e
invisiveis no espectro da luz visivel.

[0066] Um décimo aspecto particular inclui um ou mais dos
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aspectos 1-9, em que o recurso de manipulacdo-habilitacdo esta
configurado para auxiliar a manipulacdo pés-varejo do artigo absorvente
pelo dispositivo robdtico, alinhando o dispositivo robdtico com o artigo
absorvente.

[0067] Um décimo primeiro aspecto particular inclui um ou mais dos
aspectos 1-10, em que o recurso de manipulagdo-habilitacdo esta
configurado para auxiliar a manipulacdo pés-varejo do artigo absorvente
pelo dispositivo robético, fornecendo parte de uma interface mecanica entre
o dispositivo robdtico e o artigo absorvente.

[0068] Um décimo segundo aspecto particular inclui um ou mais dos
aspectos 1-11, incluindo ainda uma estacao de troca incluindo uma secgao
de aplicacdo, a sec¢ao de aplicacao incluindo uma superficie de aplicacao
em que o artigo absorvente pode ser disposto seletivamente em um estado
nao fixado e nao utilizado; e uma seg¢do de remocédo incluindo uma
superficie de remocao configurada para a remogao do conjunto absorvente
do usuario.

[0069] Em um décimo terceiro aspecto particular, um sistema para
remover e vestir um artigo absorvente descartavel usando um dispositivo
robdtico separado inclui fornecer um conjunto absorvente incluindo
extremidades longitudinalmente opostas, laterais transversalmente opostas,
uma regiao dianteira de cintura, uma regido traseira de cintura e uma regiao
entrepernas se estendendo longitudinalmente entre e interligando as regides
de cintura dianteira e traseira, uma camada interna permeavel a liquidos
voltada para o usuario, que define parcialmente uma superficie voltada para
0 corpo, uma camada externa voltada para longe do usuario, que define uma
superficie voltada para o vestuario, um corpo absorvente disposto entre as
camadas interna e externa, pelo menos uma dentre as camadas interna e
externa definindo as extremidades longitudinalmente opostas e as laterais
transversalmente opostas do conjunto absorvente, o corpo absorvente tendo
um par de laterais que se estendem longitudinalmente e um par de

extremidades que se estendem transversalmente, cada uma das laterais que
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se estendem longitudinalmente do corpo absorvente sendo separada para
dentro a partir de uma das respectivas laterais transversalmente opostas do
conjunto absorvente. O artigo absorvente também inclui um par de orelhas
estendendo-se transversalmente para fora dos lados opostos do conjunto
absorvente na regido da cintura, cada uma das orelhas incluindo uma
superficie voltada para o corpo com um primeiro componente de fixacdo
primario que € seletivamente encaixavel com o segundo componente de
fixagdo primario na regido frontal da cintura do conjunto absorvente em uma
configuracdo de uso do artigo, e uma superficie voltada para o vestuario
oposta a superficie voltada para o corpo. O sistema também inclui um
recurso de manipulacao-habilitacdo configurado para auxiliar a manipulagao
pds-varejo do artigo absorvente pelo dispositivo robotico, em que o recurso
de manipulagao-habilitacao inclui pelo menos um dentre um elemento de
encaixe disposto na superficie de cada um do par de orelhas, cada elemento
de encaixe configurado para envolver seletivamente o dispositivo robdtico,
simbolos de alinhamento e de fixador dispostos em uma dentre as
superficies voltada para o corpo e voltada para o vestuario do conjunto
absorvente, e simbolos de manipulacdo dispostos em uma dentre as
superficies voltada para o corpo e voltada para o vestuario do conjunto
absorvente.

[0070] Um décimo quarto aspecto particular inclui o aspecto 13, em
que o elemento de encaixe é selecionado dentre material de gancho,
material de lago, um fecho, um adesivo e um coesivo.

[0071] Um décimo quinto aspecto particular inclui um ou mais dos
aspectos 13-14, em que os simbolos de alinhamento, os simbolos de
fixador e os simbolos de manipulacido sao visiveis no espectro da luz
visivel.

[0072] Um décimo sexto aspecto particular inclui um ou mais dos
aspectos 13-15, em que os simbolos de alinhamento, os simbolos de
fixador e os simbolos de manipulagdo sao visiveis sob luz ultravioleta e

invisiveis no espectro da luz visivel.
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[0073] Em um décimo sétimo aspecto particular, um método para
remover e vestir um artigo absorvente descartavel usando um dispositivo
robotico separado inclui fornecer um sistema incluindo um conjunto
absorvente incluindo extremidades longitudinalmente opostas, laterais
transversalmente opostas, uma regido dianteira de cintura, uma regiao
traseira de «cintura e uma regido entrepernas se estendendo
longitudinalmente entre e interligando as regides de cintura dianteira e
traseira, uma camada interna permeavel a liquidos voltada para o usuario,
que define parcialmente uma superficie voltada para o corpo, uma camada
externa voltada para longe do usuario, que define uma superficie voltada
para o vestuario, um corpo absorvente disposto entre as camadas interna e
externa, pelo menos uma dentre as camadas interna e externa definindo as
extremidades longitudinalmente opostas e as laterais transversalmente
opostas do conjunto absorvente, o corpo absorvente tendo um par de
laterais que se estendem longitudinalmente e um par de extremidades que
se estendem transversalmente, cada uma das laterais que se estendem
longitudinalmente do corpo absorvente sendo separada para dentro a partir
de uma respectiva lateral transversalmente oposta do conjunto absorvente.
O artigo absorvente também inclui um par de orelhas estendendo-se
transversalmente para fora dos lados opostos do conjunto absorvente na
regido da cintura, cada uma das orelhas incluindo uma superficie voltada
para 0 corpo com um primeiro componente de fixacdo primario que é
seletivamente encaixavel com o segundo componente de fixagdo primario
na regiao frontal da cintura do conjunto absorvente em uma configuracdo
de uso do artigo, e uma superficie voltada para o vestuario oposta a
superficie voltada para o corpo. O artigo absorvente também inclui um
recurso de manipulacdo-habilitacdo configurado para auxiliar a manipulagéo
pds-varejo do artigo absorvente pelo dispositivo robé6tico. O método inclui
também fornecer uma estagcéo de troca, incluindo uma secéo de aplicacéo,
a secao de aplicacao incluindo uma superficie de aplicagdo em que o

conjunto absorvente pode ser disposto seletivamente em um estado néao
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fixado e n&o utilizado; e uma secédo de remocao incluindo uma superficie de
remocao configurada para a remogao do conjunto absorvente do usuario. O
método inclui também acoplar o dispositivo robotico separado para a
colocacdo de um conjunto absorvente nao utilizado e nao fixado a
superficie de aplicacdo, de modo que a superficie voltada para o vestuario
é diretamente ou indiretamente adjacente a superficie de aplicagéao.

[0074] Um décimo oitavo aspecto particular inclui o aspecto 17, em
que o recurso de manipulacao-habilitagdao inclui um elemento de encaixe
disposto na superficie voltada para o vestuario de cada um do par de
orelhas, cada elemento de encaixe configurado para envolver seletivamente
o dispositivo robdtico.

[0075] Um décimo nono aspecto particular inclui um ou mais dos
aspectos 17 e 18, em que o recurso de manipulagédo-habilitagao inclui
simbolos de alinhamento e simbolos de fixador dispostos em uma dentre as
superficies voltada para o corpo e voltada para o vestuario do conjunto
absorvente.

[0076] Um vigésimo aspecto particular inclui um ou mais dos
aspectos 17-19, em que o recurso de manipulacdo-habilitagdo inclui
simbolos de manipulacédo dispostos em uma dentre as superficies voltada
para o corpo e voltada para o vestuario do conjunto absorvente.

[0077] Ao introduzir elementos da presente divulgagcdo ou seu(s)
aspecto(s) preferivel(is), os artigos “um/uma”, “a/o” e “referido(a)” tém a
intencdo de indicar que ha um ou mais dos elementos. Os termos
“‘compreendendo”, “incluindo” e “tendo” estao destinados a ser inclusivos e
significam que pode haver elementos adicionais além dos elementos
listados.

[0078] Uma vez que véarias mudancas podem ser feitas nas
construcdes acima, sem se afastar do escopo da invencao, pretende-se
que todo assunto contido na descricdo acima ou mostrado nas figuras

anexas seja interpretado como ilustrativo € ndo em um sentido limitante.
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REIVINDICACOES
1. Artigo absorvente descartavel (110) para remover e vestir

usando um dispositivo robético separado, o artigo absorvente descartavel
(110) compreendendo:

um conjunto absorvente compreendendo extremidades
longitudinalmente opostas (138, 140), lados transversalmente opostos
(128), uma regiao dianteira da cintura (116), uma regido traseira da cintura
(118) e uma regiao entrepernas (120) estendendo longitudinalmente entre e
interligando as regides de cintura dianteira e traseira (116, 118), uma
camada interna permeavel a liquido (130) voltada para um usuario que
parcialmente define uma superficie voltada para o corpo, uma camada
externa (132) voltada para fora do usuario que define uma superficie
voltada para o vestuario, um corpo absorvente (134) disposto entre as
camadas interna (130) e externa (132), pelo menos uma dentre as camadas
interna (130) e externa (132) definindo as extremidades longitudinalmente
opostas (138, 140) e os lados transversalmente opostos (128) do conjunto
absorvente, o corpo absorvente (134) tendo um par de lados que se
estendem longitudinalmente e um par de extremidades que se estendem
transversalmente, cada um dos lados que se estendem longitudinalmente
do corpo absorvente (134) sendo separado para dentro a partir de um dos
respectivos lados transversalmente opostos (128) do conjunto absorvente;

um par de orelhas (122) que se estendem transversalmente
para fora dos lados opostos do conjunto absorvente na regido posterior de
cintura (118), cada uma das orelhas (122) compreendendo uma superficie
voltada para o corpo com um primeiro componente de fixagdo primario (124)
que é seletivamente encaixavel com um segundo componente de fixacao
primario (176) na regido frontal de cintura (116) do conjunto absorvente em
uma configuracdo de uso do artigo absorvente (110), e uma superficie

voltada para o vestuario oposta a superficie voltada para o corpo; e
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um recurso de manipulacdo-habilitacdo (200) configurado
para auxiliar a manipulacdo poés-varejo do artigo absorvente (110) pelo
dispositivo robatico,

em que o recurso de manipulagao-habilitacdo (200) inclui um
elemento de encaixe (210) disposto na superficie voltada para o vestuario
de cada um do par de orelhas (122), cada elemento de encaixe (210)
configurado para encaixar seletivamente o dispositivo robético, em que o
elemento de encaixe (210) € selecionado dentre material de gancho,
material de laco, um fecho, um adesivo e um coesivo; e

caracterizado pelo fato de que o recurso de manipulacéo-

habilitagdo (200) inclui simbolos de alinhamento (220, 230), em que 0s
simbolos de alinhamento s&o simbolos visuais que podem ser usados para
entender o posicionamento do artigo absorvente (110) em trés dimensdes,
e simbolos de fixador (230), em que os simbolos de fixador sdo simbolos
visuais que permitem que o sistema automatizado perceba o
posicionamento do sistema de fixacdo (170) do artigo absorvente (110)
incluindo o primeiro componente de fixagcdo primario (124) e o segundo
componente de fixagcao primario (176), os simbolos de alinhamento (220) e
os simbolos de fixador (230) sendo dispostos em uma dentre as superficies
voltada para o corpo e voltada para o vestuario do conjunto absorvente, em
que os simbolos de alinhamento (220) e os simbolos de fixador (230) sao
visiveis sob luz ultravioleta e invisiveis no espectro da luz visivel, em que os
simbolos de alinhamento (220) e os simbolos de fixador (230)
compreendem tintas e/ou adesivos visiveis no espectro ultravioleta e
invisiveis ao olho humano.

2. Artigo absorvente, de acordo com a reivindicagdo 1,

caracterizado pelo fato de que o recurso de manipulacédo-habilitacdo (200)

inclui simbolos de manipulagcédo (240), em que os simbolos de manipulagao
sdo simbolos visuais que indicam para um sistema automatizado onde
encaixar o artigo absorvente (110), para ser capaz de posicionar o artigo

absorvente (110) corretamente e certificar que o artigo absorvente (110)
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esteja corretamente aberto e plano, os simbolos de manipulacdo (240)
sendo dispostos em uma dentre as superficies voltada para o corpo e
voltada para o vestudrio do conjunto absorvente, em que os simbolos de
manipulagao (240) compreendem tintas e/ou adesivos visiveis no espectro
ultravioleta e invisiveis ao olho humano.

3. Método para remover e vestir um artigo absorvente
descartavel (110) usando um dispositivo robético separado, o método

caracterizado pelo fato de que compreende:

fornecer um sistema compreendendo

um conjunto absorvente compreendendo extremidades
longitudinalmente opostas (138, 140), lados transversalmente opostos
(128), uma regiao dianteira da cintura (116), uma regido traseira da cintura
(118) e uma regiao entrepernas (120) que se estende longitudinalmente
entre e interligando as regides de cintura dianteira (116) e traseira (118),
uma camada interna permeavel a liquido (130) voltada para o usuario que
parcialmente define uma superficie voltada para o corpo, uma camada
externa (132) voltada para fora do usuario que define uma superficie
voltada para o vestuario, um corpo absorvente (134) disposto entre as
camadas interna (130) e externa (132), pelo menos uma dentre as camadas
interna (130) e externa (132) definindo as extremidades longitudinalmente
opostas (138, 140) e os lados transversalmente opostos (128) do conjunto
absorvente, o corpo absorvente (134) tendo um par de lados que se
estendem longitudinalmente e um par de extremidades que se estendem
transversalmente, cada um dos lados que se estendem longitudinalmente
do corpo absorvente (134) sendo separado para dentro a partir de um
respectivo lado transversalmente oposto (128) do conjunto absorvente,

um par de orelhas (122) que se estendem transversalmente
para fora dos lados opostos do conjunto absorvente na regido posterior de
cintura (118), cada uma das orelhas (122) compreendendo uma superficie
voltada para o corpo com um primeiro componente de fixagdo primario (124)

que é seletivamente encaixavel com um segundo componente de fixacdo
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primario (176) na regido frontal de cintura (116) do conjunto absorvente em
uma configuracdo de uso do artigo absorvente (110), e uma superficie
voltada para o vestuario oposta a superficie voltada para o corpo; e

um recurso de manipulacdo-habilitagdo (200) configurado
para auxiliar a manipulacdo poés-varejo do artigo absorvente (110) pelo
dispositivo robotico;

em que o recurso de manipulagao-habilitacdo (200) inclui um
elemento de encaixe (210) disposto na superficie voltada para o vestuario
de cada um do par de orelhas (122), cada elemento de encaixe (210)
configurado para encaixar seletivamente o dispositivo robotico, em que o
elemento de encaixe (210) é selecionado dentre material de gancho,
material de laco, um fecho, um adesivo e um coesivo; e

em que o recurso de manipulagao-habilitagdo (200) inclui
simbolos de alinhamento (220, 230), em que 0s simbolos de alinhamento
sdo simbolos visuais que podem ser usados para entender o
posicionamento do artigo absorvente (110) em trés dimensdes, e simbolos
de fixador (230), em que os simbolos de fixador sdo simbolos visuais que
permitem que o sistema automatizado perceba o posicionamento do
sistema de fixacdo (170) do artigo absorvente (110) incluindo o primeiro
componente de fixacdo primario (124) e o segundo componente de fixacao
primario (176), os simbolos de alinhamento (220) e os simbolos de fixador
(230) sendo dispostos em uma dentre as superficies voltada para o corpo e
voltada para o vestuario do conjunto absorvente, em que os simbolos de
alinhamento (220) e os simbolos de fixador (230) s&o visiveis sob luz
ultravioleta e invisiveis no espectro da luz visivel, em que os simbolos de
alinhamento (220) e os simbolos de fixador (230) compreendem tintas e/ou
adesivos visiveis no espectro ultravioleta e invisiveis ao olho humano

fornecer uma estacdo de troca que inclui uma secao de
aplicacdo, a secdo de aplicacdo compreendendo uma superficie de
aplicacdo em que o conjunto absorvente pode ser disposto seletivamente

em um estado ndo fixado e ndo utilizado; e uma secdo de remocgao
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compreendendo uma superficie de remocgao configurada para a remocao do
conjunto do absorvente do usuério; e

encaixar o dispositivo robético separado para a colocagao de
um conjunto absorvente ndo utilizado e ndo fixado na superficie de
aplicacéo, de modo que a superficie voltada para o vestuario é diretamente
ou indiretamente adjacente a superficie de aplicacao.

4. Método, de acordo com a reivindicacdo 3, caracterizado

pelo fato de que o recurso de manipulacdo-habilitacdo (200) inclui simbolos
de manipulagéo (240) em que os simbolos de manipulagdo sao visuais que
indicam para um sistema automatizado onde encaixar o artigo absorvente
(110), para ser capaz de posicionar o artigo absorvente (110) corretamente
e certificar que o artigo absorvente (110) esteja corretamente aberto e
plano, os simbolos de manipulacdo (240) sendo dispostos em uma dentre
as superficies voltada para o corpo e voltada para o vestuario do conjunto
absorvente, em que os simbolos de manipulagédo (240) séo visiveis sob luz
ultravioleta e invisiveis no espectro da luz visivel, em que os simbolos de
manipulacdo (240) compreendem tintas e/ou adesivos visiveis no espectro

ultravioleta e invisiveis ao olho humano.

Peticdo 870200086406, de 10/07/2020, pag. 43/52



122

Y
210
152

156

110
'/

1/3

120 —
116 —

—~+ 132

e ————
-— -
-——
-
-

146 . (138
\

-
-
-
S~ -_———

L180

FIG. 1

140J

,,v NZ
Vm,,g

2 i

Petica0 870170028934, de 02/05/2017, pég. 47/91



2/3

y

OIS

f—  —

160 118 ~

- ———
-~

N o0/

140/

FIG. 2

Peticao 870170028934, de 02/05/2017, pég. 48/91



3/3

FIG. 3

Petica0 870170028934, de 02/05/2017, pég. 49/91



