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(57)摘要

一种自动输液装置、控制系统及控制方法，

控制装置由药品放置机构、第一药品抓取机构、

药品开盖机构、消毒机构、第二药品抓取机构、抽

取机构、三药品抓取机构和第四药品抓取机构组

成，工作方法为一：护士根据医嘱将药品摆放在

药品放置机构中；二：输入配液药品顺序；三：药

品识别机构根据配液药品顺序在药品放置机构

中识别出所需药品；四：药品抓取机构抓取所需

药品；五：药品开盖机构根据药品类型，打开药品

包装；六：抽取机构抽取药物；七：判断输液药品

是否配置完成，是则进入步骤八，否则进入步骤

三；八：药品抓取机构将配制完成药品移送到输

入控制机构中，该输液控制机构的输入端与输液

袋或者输液瓶连通，进行输液。

权利要求书2页  说明书5页  附图3页

CN 108992346 B

2021.04.20

CN
 1
08
99
23
46
 B



1.一种自动输液装置，包括壳体(1)，其特征在于：在所述壳体(1)内部的底壁上设置有

药品放置机构(2)，在所述壳体(1)内壁上设置有第一药品抓取机构(3)，所述第一药品抓取

机构(3)中的第一抓取机械手(31)可沿所述壳体(1)的竖直方向滑动，且所述第一抓取机械

手(31)与所述药品放置机构(2)的取药口对应设置；

在所述壳体(1)中设置有药品开盖机构(4)，该药品开盖机构(4)中开盖机械手(41)与

所述第一抓取机械手(31)在空间上相对设置；

在壳体(1)中的侧壁上设置有消毒机构(5)，该消毒机构(5)中的消毒机械手(51)与所

述开盖机械手(41)的位置在水平方向相对设置，该消毒机械手(51)实现对开盖后的位于所

述第一抓取机械手(31)中药品进行消毒作业；

在所述壳体(1)中的侧壁上设置有第二药品抓取机构(6)，该第二药品抓取机构(6)中

的第二抓取机械手(61)位于所述开盖机械手(41)的上方，且该第二抓取机械手(61)与所述

第一抓取机械手(31)配合，实现抓取药品的交换；

在所述壳体(1)中的侧壁上设置有抽取机构(7)，该抽取机构(7)位于所述第二药品抓

取机构(6)的上方，且所述抽取机构(7)中的针筒抓取机械手(71)与所述第二抓取机械手

(61)位置相对应；

在壳体(1)中的侧壁上设置有第三药品抓取机构(8)，该第三药品抓取机构(8)位于所

述药品开盖机构(4)的正上方，且与所述第二药品抓取机构(6)平行设置，所述第三药品抓

取机构(8)中的第三抓取机械手(81)沿所述壳体(1)竖直方向滑动，该第三抓取机械手(81)

与所述第二抓取机械手(61)可完成药品的交换；

在所述壳体(1)侧壁上开设有药品伸出孔，所述壳体(1)外侧壁上转动连接有第四药品

抓取机构(9)，该第四药品抓取机构(9)靠近所述壳体(1)侧壁上的药品伸出孔，所述第三抓

取机械手(81)可伸出所述药品伸出孔，且与所述第四药品抓取机构(9)中的第四抓取机械

手(91)配合，实现药品的转换；

在所述壳体(1)中设置有分隔板(10)，该分隔板(10)将所述壳体(1)分为药品放置腔体

和配液腔体，其中所述药品放置机构(2)位于所述药品放置腔体中；

在所述分隔板(10)上开设有药品抓取孔(101)，所述第一抓取机械手(31)穿过所述药

品抓取孔(101)，伸入药品放置机构(2)中抓取药品；

所述第一药品抓取机构(3)设置有上安装座(32)和下安装座(33)，其中所述上安装座

(32)位于所述壳体(1)的顶部，下安装座(33)位于所述壳体(1)侧壁上，在所述上安装座

(32)和下安装座(33)之间平行设置有固定杆(34)和丝杆(35)，在所述上安装座(32)或者下

安装座(33)中设置第一控制电机(36)，该第一控制电机(36)的输出轴与所述丝杆(35)连

接，在所述固定杆(34)和丝杆(35)上套设有滑动座(37)，在该滑动座(37)上固定设置有第

二控制电机(38)，该第二控制电机(38)的输出轴与所述第一抓取机械手(31)的动力输入端

连接。

2.根据权利要求1所述一种自动输液装置，其特征在于：所述药品放置机构(2)设置有

圆盘形的放置盘(21)，在该放置盘(21)内部设置有隔板(22)，该隔板(22)将所述放置盘

(21)均匀分隔成药品放置腔体(23)，在所述放置盘(21)底部设置有转动电机(24)，该转动

电机(24)的输出轴与所述放置盘(21)的中部连接。

3.根据权利要求1所述一种自动输液装置，其特征在于：所述第一药品抓取机构(3)与
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所述第二药品抓取机构(6)和第三药品抓取机构(8)的结构相同。

4.根据权利要求1至3任一项权利要求所述自动输液装置的自动输液方法，其特征在

于，采用的步骤如下：

步骤一：护士根据医嘱将药品摆放在药品放置机构中；

步骤二：调取或者由护士输入配液药品顺序；

步骤三：药品识别机构根据配液药品顺序在药品放置机构中识别出所需药品；

步骤四：药品抓取机构抓取所需药品，并将该药品移送到配药区域；

步骤五：药品开盖机构根据药品类型，打开药品包装；

步骤六：消毒机构对开盖后的药品包装顶部进行消毒作业；

步骤六：抽取机构抽取药物；

步骤七：判断输液药品是否配置完成，是则进入步骤八，否则进入步骤三；

步骤八：药品抓取机构将配制完成药品移送到输液控制机构中，该输液控制机构的输

入端与输液袋或者输液瓶连通，进行输液。

5.根据权利要求4所述自动输液装置的自动输液方法，其特征在于：所述步骤一具体

为，将每种药品进行标记，标记方法为进行编号，或者进行编码，并对应在存储机构中存储

药品对应编号，或者编码的药品数据，药品数据包括药品种类、配药方式和注意事项。

6.根据权利要求4所述自动输液装置的自动输液方法，其特征在于：所述步骤三具体

为，药品识别机构中设置有图像采集装置，识别药品上的编号；或者在药品识别机构中设置

扫描枪，识别药品上的编码信息。

7.根据权利要求4所述自动输液装置的自动输液方法，其特征在于：所述步骤六具体

为，中央控制器根据药品的种类判断是否需要对药品进行溶解，是则首先抽取溶解液，然后

将溶解液注入对应的药品中，并启动药品抓取机构中的震动装置，溶解药品；否则直接抽取

药品。

8.根据权利要求4所述自动输液装置的自动输液方法，其特征在于：设置有中央控制

器，该中央控制器的输入端连接有人机交互模块，通信端连接有通信模块，报警端连接有报

警模块，显示端连接有显示模块，控制端分别连接有药品摆放机构、药品识别机构、药品抓

取机构、药品开盖机构、药品抽取机构、和输液控制机构。
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一种自动输液装置、控制系统及控制方法

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗设备技术领域，具体涉及一种自动输液装置、控制系统及控制方

法。

背景技术

[0002] 目前医疗机构常规的输液方式为首先由医生下达医嘱，然后由护士依据医嘱手动

进行配液，再将配好的药液给患者进行输液，同时监控输液时间和进展；

[0003] 目前的医疗机构就诊人数较多，人工配液和监控输液进展，占用了大量人力资源，

并且配药过程的进展完全依靠人力进行把控，液容易出现错误，尤其是在患者人数较多的

情况下，服务质量更加难以保证。

发明内容

[0004] 本发明针对现有技术的不足，提出一种自动输液装置、控制系统及控制方法，具体

技术方案如下：

[0005] 一种自动输液装置，包括壳体(1)，在所述壳体(1)内部的底壁上设置有药品放置

机构(2)，在所述壳体(1)内壁上设置有第一药品抓取机构(3)，所述第一药品抓取机构(3)

中的第一抓取机械手(31)可沿所述壳体(1)的竖直方向滑动，且所述第一抓取机械手(31)

与所述药品放置机构(2)的取药口对应设置；

[0006] 在所述壳体(1)中设置有药品开盖机构(4)，该药品开盖机构(4)中开盖机械手

(41)与所述第一抓取机械手(31)在空间上相对设置；

[0007] 在壳体(1)中的侧壁上设置有消毒机构(5)，该消毒机构(5)中的消毒机械手(51)

与所述开盖机械手(41)的位置在水平方向上相对设置，该消毒机械手(51)实现对开盖后的

位于所述第一抓取机械手(31)中药品进行消毒作业；

[0008] 在所述壳体(1)中的侧壁上设置有第二药品抓取机构(6)，该第二药品抓取机构

(6)中的第二抓取机械手(61)位于所述开盖机械手(41)的上方，且该第二抓取机械手(61)

与所述第一抓取机械手(31)配合，实现抓取药品的交换；

[0009] 在所述壳体(1)中的侧壁上设置有抽取机构(7)，该抽取机构(7)位于所述第二药

品抓取机构(6)的上方，且所述抽取机构(7)中的针筒抓取机械手(71)与所述第二抓取机械

手(61)位置相对应；

[0010] 在壳体(1)中的侧壁上设置有第三药品抓取机构(8)，该第三药品抓取机构(8)位

于所述药品开盖机构(4)的正上方，且与所述第二药品抓取机构(6)平行设置，所述第三药

品抓取机构(8)中的第三抓取机械手(81)沿所述壳体(1)竖直方向滑动，该第三抓取机械手

(81)与所述第二抓取机械手(61)可完成药品的交换；

[0011] 在所述壳体(1)侧壁上开设有药品伸出孔，所述壳体(1)外侧壁上转动连接有第四

药品抓取机构(9)，该第四药品抓取机构(9)靠近所述壳体(1)侧壁上的药品伸出孔，所述第

三抓取机械手(81)可伸出所述药品伸出孔，且与所述第四药品抓取机构(9)中的第四抓取
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机械手(91)配合，实现药品的转换。

[0012] 为更好的实现本发明装置，进一步为：

[0013] 所述药品放置机构(2)设置有圆盘形的放置盘(21)，在该放置盘(21)内部设置有

隔板(22)，该隔板(22)将所述放置盘(21)均匀分隔成药品放置腔体(23)，在所述放置盘

(21)底部设置有转动电机(24)，该转动电机(24)的输出轴与所述放置盘(21)的中部连接。

[0014] 在所述壳体(1)中设置有分隔板(10)，该分隔板(10)将所述壳体(1)分为药品放置

腔体和配液腔体，其中所述药品放置机构(2)位于所述药品放置腔体中；

[0015] 在所述分隔板(10)上开设有药品抓取孔(101)，所述第一抓取机械手(31)穿过所

述药品抓取孔(101)，伸入药品放置机构(2)中抓取药品。

[0016] 所述第一药品抓取机构(3)设置有上安装座(32)和下安装座(33)，其中所述上安

装座(32)位于所述壳体(1)的顶部，下安装座(33)位于所述壳体(1)侧壁上，在所述上安装

座(32)和下安装座(33)之间平行设置有固定杆(34)和丝杆(35)，在所述上安装座(32)或者

下安装座(33)中设置第一控制电机(36)，该第一控制电机(36)的输出轴与所述丝杆(35)连

接，在所述固定杆(34)和丝杆(35)上套设有滑动座(37)，在该滑动座(37)上固定设置有第

二控制电机(38)，该第二控制电机(38)的输出轴与所述第一抓取机械手(31)的动力输入端

连接。

[0017] 所述第一药品抓取机构(3)与所述第二药品抓取机构(6)和第三药品抓取机构(8)

的结构相同。

[0018] 一种自动输液方法，采用的步骤如下：

[0019] 步骤一：护士根据医嘱将药品摆放在药品放置机构中；

[0020] 步骤二：调取或者由护士输入配液药品顺序；

[0021] 步骤三：药品识别机构根据配液药品顺序在药品放置机构中识别出所需药品；

[0022] 步骤四：药品抓取机构抓取所需药品，并将该药品移送到配药区域；

[0023] 步骤五：药品开盖机构根据药品类型，打开药品包装；

[0024] 步骤六：消毒机构对开盖后的药品包装顶部进行消毒作业；

[0025] 步骤六：抽取机构抽取药物；

[0026] 步骤七：判断输液药品是否配置完成，是则进入步骤八，否则进入步骤三；

[0027] 步骤八：药品抓取机构将配制完成药品移送到输液控制机构中，该输液控制机构

的输入端与输液袋或者输液瓶连通，进行输液。

[0028] 为更好的实现本发明方法，进一步为：

[0029] 所述步骤一具体为，将每种药品进行标记，标记方法为进行编号，或者进行编码，

并对应在存储机构中存储药品对应编号，或者编码的药品数据，药品数据包括药品种类、配

药方式和注意事项。

[0030] 所述步骤三具体为，药品识别机构中设置有图像采集装置，识别药品上的编号；或

者在药品识别机构中设置扫描枪，识别药品上的编码信息。

[0031] 所述步骤五具体为，中央控制器根据药品的种类，启动对应的开盖机构，开盖机构

的类型设置有塑料瓶拉环开启装置、玻璃安瓿瓶开启装置和袋装药品开启装置。

[0032] 所述步骤六具体为，中央控制器根据药品的种类判断是否需要对药品进行溶解，

是则首先抽取溶解液，然后将溶解液注入对应的药品中，并启动药品抓取机构中的震动装
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置，溶解药品；否则直接抽取药品。

[0033] 一种自动输液系统，设置有中央控制器，该中央控制器的输入端连接有人机交互

模块，通信端连接有通信模块，报警端连接有报警模块，显示端连接有显示模块，控制端分

别连接有药品摆放机构、药品识别机构、药品抓取机构、药品开盖机构、药品抽取机构、和输

液控制机构。

[0034] 本发明的有益效果为：自动输液方法简单，容易实现，护士人员只需将药品摆放在

药品放置机构中，便能实现自动配药和输液，保证了输液安全，同时大大节省了人力，提高

了服务质量，系统结构简单，通过通信模块可与现有的医嘱系统进行数据通信，自动获取或

者校验输液药品数据，安全可靠，报警模块的设置，可在输液完成后发出报警声音，或者发

出报警数据，提醒护士采取措施，或者自动切换下一袋或下一瓶进行输液，安全可靠，自动

化程度高。

附图说明

[0035] 图1为本发明自动输液装置的结构示意图；

[0036] 图2为本发明自动输液装置中药品放置机构的结构示意图；

[0037] 图3为图1中A‑A的剖视图；

[0038] 图4为图1中B‑B的剖视图；

[0039] 图5为本发明中自动输液系统的结构示意图。

具体实施方式

[0040] 下面结合附图对本发明的较佳实施例进行详细阐述，以使本发明的优点和特征能

更易于被本领域技术人员理解，从而对本发明的保护范围做出更为清楚明确的界定。

[0041] 如图1至4所示：一种自动输液装置，包括壳体1，该壳体1的上部和下部均为矩形结

构，且下部的体积大于上部，在所述壳体1内部的下部的底壁上设置有药品放置机构2，在所

述壳体1内壁上设置有第一药品抓取机构3，所述第一药品抓取机构3中的第一抓取机械手

31可沿所述壳体1的竖直方向滑动，且所述第一抓取机械手31与所述药品放置机构2的取药

口对应设置；

[0042] 在第一药品抓取机构3上设置有视频采集装置或者扫描装置，作为药品识别机构，

用于识别药品放置机构2中的药品，与输入的指令匹配；

[0043] 在所述壳体1中设置有药品开盖机构4，该药品开盖机构4中开盖机械手41与所述

第一抓取机械手31在空间上相对设置；

[0044] 在壳体1中的侧壁上设置有消毒机构5，该消毒机构5中的消毒机械手51与所述开

盖机械手41的位置相对设置，该消毒机械手51实现对开盖后的位于所述第一抓取机械手31

中药品进行消毒作业；

[0045] 在所述壳体1中的侧壁上设置有第二药品抓取机构6，该第二药品抓取机构6中的

第二抓取机械手61位于所述开盖机械手41的上方，且该第二抓取机械手61与所述第一抓取

机械手31配合，实现抓取药品的交换；

[0046] 在所述壳体1中的侧壁上设置有抽取机构7，该抽取机构7位于所述第二药品抓取

机构6的上方，且所述抽取机构7中的针筒抓取机械手71与所述第二抓取机械手61位置相对
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应；

[0047] 在壳体1中的侧壁上设置有第三药品抓取机构8，该第三药品抓取机构8位于所述

药品开盖机构4的正上方，且与所述第二药品抓取机构6平行设置，所述第三药品抓取机构8

中的第三抓取机械手81沿所述壳体1竖直方向滑动，该第三抓取机械手81与所述第二抓取

机械手61可完成药品的交换；

[0048] 在所述壳体1侧壁上开设有药品伸出孔，所述壳体1外侧壁上转动连接有第四药品

抓取机构9，该第四药品抓取机构9靠近所述壳体1侧壁上的药品伸出孔，所述第三抓取机械

手81可伸出所述药品伸出孔，且与所述第四药品抓取机构9中的第四抓取机械手91配合，实

现药品的转换。

[0049] 其中所述药品放置机构2设置有圆盘形的放置盘21，在该放置盘21内部设置有隔

板22，该隔板22将所述放置盘21均匀分隔成药品放置腔体23，在所述放置盘21底部设置有

转动电机24，该转动电机24的输出轴与所述放置盘21的中部连接。在所述壳体1中设置有分

隔板10，该分隔板10将所述壳体1分为药品放置腔体和配液腔体，其中所述药品放置机构2

位于所述药品放置腔体中；

[0050] 在所述分隔板10上开设有药品抓取孔101，所述第一抓取机械手31穿过所述药品

抓取孔101，伸入药品放置机构2中抓取药品。

[0051] 所述第一药品抓取机构3设置有上安装座32和下安装座33，其中所述上安装座32

位于所述壳体1的顶部，下安装座33位于所述壳体1侧壁上，在所述上安装座32和下安装座

33之间平行设置有固定杆34和丝杆35，在所述上安装座32或者下安装座33中设置第一控制

电机36，该第一控制电机36的输出轴与所述丝杆35连接，在所述固定杆34和丝杆35上套设

有滑动座37，在该滑动座37上固定设置有第二控制电机38，该第二控制电机38的输出轴与

所述第一抓取机械手31的动力输入端连接。所述第一药品抓取机构3与所述第二药品抓取

机构6和第三药品抓取机构8的结构相同。

[0052] 上述自动输液装置的工作方法为，步骤一：将每种药品进行标记，标记方法为进行

编号，或者进行编码，并对应在存储机构中存储药品对应编号，或者编码的药品数据，药品

数据包括药品种类、配药方式和注意事项，护士根据医嘱将药品摆放在药品放置机构中；

[0053] 步骤二：调取或者由护士输入配液药品顺序，并通过通信模块与医嘱管理系统进

行数据通信，验证药品的种类和顺序；

[0054] 步骤三：药品识别机构根据配液药品顺序在药品放置机构中识别出所需药品，具

体为所述步骤三具体为，药品识别机构中设置有图像采集装置，识别药品上的编号；或者在

药品识别机构中设置扫描枪，识别药品上的编码信息；

[0055] 步骤四：药品抓取机构抓取所需药品，并将该药品移送到配药区域；

[0056] 步骤五：药品开盖机构根据药品类型，打开药品包装，具体为中央控制器根据药品

的种类，启动对应的开盖机构，开盖机构的类型设置有塑料瓶拉环开启装置、玻璃安瓿瓶开

启装置和袋装药品开启装置；

[0057] 步骤六：抽取机构抽取药物，具体为中央控制器根据药品的种类判断是否需要对

药品进行溶解，是则首先抽取溶解液，然后将溶解液注入对应的药品中，并启动药品抓取机

构中的震动装置，溶解药品；否则直接抽取药品；

[0058] 步骤七：判断输液药品是否配置完成，是则进入步骤八，否则进入步骤三；
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[0059] 步骤八：药品抓取机构将配制完成药品移送到输入控制机构中，该输液控制机构

的输入端与输液袋或者输液瓶连通，进行输液。

[0060] 如图5所示：自动输液装置的控制系统，设置有中央控制器，该中央控制器的输入

端连接有人机交互模块，通信端连接有通信模块，报警端连接有报警模块，显示端连接有显

示模块，控制端分别连接有药品摆放机构、药品识别机构、药品抓取机构、药品开盖机构、药

品抽取机构、和输液控制机构。
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图3

图4
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图5

说　明　书　附　图 3/3 页

11

CN 108992346 B

11


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002
	CLA00003

	DES
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008

	DRA
	DRA00009
	DRA00010
	DRA00011


